Zatacznik Nr

SZCZEGOLOWA SPECYFI KACJA TECHNI CZNA SST -1

452-1 KONSTRUKCJE MUROWANE - SCIANY

1. PRZEDM OT | ZAKRES STOSOMNI A SPECYFI KACII

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)
sg wymagania dotyczgace realizacji robdot z zakresu robot murarskich
przew dzi anych do wykonani a w ramach robot budow anych przy
wykonywaniu prac remontowych w pomieszczeniach Urzedu Miejskiego w
Gubi ni e

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Ust al enia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie
czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie wszystkich robot
murowych przewidzianych w przedsiewzieciu. Obejmujg prace zwigzane z
dostawg materiatow, wykonawstwem i wykonczeniem robdt murarskich
Roboty te obejmuja wykonywanie przesklepien , zamurowan i rozbidrek
mur Ow.

1.3. Zakres robdt objetych specyfikacja

W ramach prac budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujacych
robot :

Wykonanie przesklepien z ksztattownikéw stalowych w Scianach

mur owanych

Wkonani e zamurowan otworéw w Scianach i wykonanie rozbidrek scian.
Wszystkie inne nie wymienione wyzej roboty murowe jakie wystepuja
przy realizacji unmowy

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych robot
sg przedstawione na rysunkach dokumentacji

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z
obowigzujacymi Polskimi Normami i 0g6lng Specyfikacja Techniczng

1.5. 0goélne wymagania dotyczace robot

0golne wymagania dotyczgce zasad prowadzenia robot podano w Og 6l nej
Specyfikacji Technicznej p.2. Niniejsza specyfikacja obejmuje catoscé
rob6t murarskich oraz wszystkie roboty ponocnicze.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania tych robdt oraz
ich zgodnos¢ z umowag, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i
poleceniami przedstawiciela zamawiajgcego. Wprowadzanie
jJjakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji
przedstawiciela zamawiajgcego.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow



0golne wymagania dotyczace materiatdéw i ich rodzaju podano w Ogdl nej
Specyfi kacji Technicznej p. 2.

2.2 Zaprawy

Do wykonania muréw stosowac: Zaprawy zwykde klasy M5 o gestosci
powyzej 1500kg/m3

Przygotowanie zapraw zgodnie z WTWO, rozdziat zaprawy.

Przygot owani e i stosowani e kl ej 6w zgodnie z informacjg podang przez
pr oducent a.

2.3. Materiaty sScienne:

Do zamurowan stosowac¢ cegte kratowke K1 i K2 klasy 100

2.3.3. Materiaty pomocnicze

Kotwy stalowe z ptaskownika do kotwienia Scianek z Scianami nosnymi
i innymi istniejagcymi , stosowane co drugg spoine.

Dwut eowni k nornmal ny stal owy klasy A-0 gatunek StO.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
0golne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Ogélnej Specyfikacji
Technicznej p.3

3.2. Sprzet do niezbedny do wykonania Robot

Rodzaje sprzetu uzywanego do robot murowych pozostawia sie do
uznania wykonawcy, po uzgodnieniu z przedstawicielem zamawiajgcego.
Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujace
zachowania wymagan jakosciowych robot i przepiséw BIOZ zostang przez
zarzadzajacego realizacjg umowy zdyskwalifi kowane i ni edopuszczone
do robot.

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogélne wymagania dotyczace transportu
0Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w 0golnej Specyfikacji
Techni cznej p.4

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady og6lne wykonania roboét
Qgél ne zasady wykonani a robdét podano w Ogél nej Specyfikacji
Technicznej p. 5

5.2. Murowanie

Murowanie wykonywa¢ zgodnie z WTWO.

Zwraca¢ uwage na:

Utozenie pierwszej warstwy na stropie na warstwie materiatu
izolujgcego przeciwdziatajgcemu powigzaniu Scianki ze stropem np. na
war stwi e papy

Przestrzegac¢ prawiddfowego wigzania z zachowaniem zasady mijania
spoi n pi onowych w kol ej nych warstwach muru mn 6cm

Wykonywa¢ powigzanie Scianek z istniejacymi murami poprzez
przewigzanie co drugg warstwe lub przy uzyciu kotew stalowych z
ptaskownika. Kotwy nalezy uktada¢ w co drugiej spoinie poziomej i
wpuszcza¢ w Sciane na gtebokosé 20 cm.



Przed natozeniem zaprawy nalezy zwilzy¢ powierzchnie bloczkéw wodag
dla unikniecia odciggani a wody z zaprawy.

5.3. Wykonanie przesklepien

Przesklepienia poszerzonego przejscia z korytarza do pomieszczenia
nr 11/G nalezy wykona¢ z dwéch dwuteownikéw NP. 140. Nad goérng
krawedzig planowanego otworu nalezy wyku¢ bruzde poziomg do potowy
grubosci muru, wstawi¢ i1 zaklinowa¢ belke nadproza, podbijajac
klinami miejsca zetkniecia gornej ptaszczyzny z murem i miejsca jej
oparcia na murze. Z kolei wykuwa sie pozostatg czes¢ muru 1 wstawia
druga belke. W potowie wysokosci belek wierci sie otwory przez ktére
przeprowadza sie nagwintowane sworznie i +aczy nimi belki Sciggajac
Sruby nakretkami. Belki nalezy skreci¢ na obu konicach 1 w Srodku ich
ddugosci.

5.4. Rozbidrki Scianek

Rozbidérki murowanych Scianek dziatowych nie mozna wykonywa¢ przez
zwal enie ich na strop , gdyz w ten sposéb mozna spowodowa¢ zawalenie
sie go, jak i pozostatych stropow znajdujacych sie ponizej, co moze
sta¢ sie przyczynag runiecia catego budynku. Ze scianek tynkowanych
nalezy usung¢ tynk, a nastepnie rozbiera¢ je kolejno warstwami. Przy
pracy mozna stosowaC lekkie rusztowania, a caty materiat i1 gruz ze
Scianek nalezy ze stropow usuwa¢ na dot.

5.5. Dopuszczalne odchytki w dok*adnosci wykonania.

e Zwichrzenia i skrzywienia powierzchni murow nie powinny byc
wieksze jak 2 mm na catej powierzchni $ciany

e Odchylenia od pionu nie mogg by¢ wieksze niz 3 mm na catej
wysokosci sciany przy czym na wysokosci 1 m nie mogg by¢ wieksze
niz 2 mm.

e Odchylenia od kierunku poziomego gornej powierzchni kazdej z
warstw nie moze przekracza¢ 2 mm na 1 m przy czym w przypadku
zast osowani a kl ej 6w 1mm

e Odchylenia przecinajacych sie muréow od projektowanego kata sg
ni edopuszczal ne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robodt

0golne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogdlnej Specyfikacji
Techniczne] p.6

Kontrola jakosci robdét polega na sprawdzeniu:

Wymiaréw i odlegtosci.

Rodzaju, jakosci i certyfikatéow uzytych materiatow

Sposobu przygotowania i jakosci zapraw

Dok*adnosci wykonania poprzez sprawdzenia odchytek W czasie kontroli
szczegol na uwaga bedzie zwracana na sprawdzenie zgodnosci
prowadzeni a robot rozbi 6rkowch z przepi sam Bl OZ

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogo6lne zasady prowadzenia obmiarow robdt



Qgél ne zasady dokonywani a obmi ar 6w rob6t podano w Ogdl nej
Specyfi kacji Technicznej p.7. Podst awg dokonywania obmiarow,
okreslajgca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegélnych
pozycji, jest zataczony do dokumentacji przetargowej przedmiar
robot .

7.2. Jednostki obmiarowe
Jednostkami obmiarowymi sg:
1 n? objetosci Scian

1 n? objetosci nadprozy

1 nf powierzchni Scianek

8. ODBIORY ROBOT

(Qgol ne zasady odbi or 6w robot podano w Specyfikacji Techni cznej pkt
8

Roboty winny by¢ odebrane jezeli wszystkie wyniki pomiardw sag
pozytywne .

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Nie przewiduje sie ptatnosci za wykonanie robét tylko z tego
zakresu. Podstawg ustalania ceny za roboty tego zakresu ptatnosci sg
ceny j ednost kowe poszczegdl nych pozycji zawartych w wyceni onym przez
wykonawce przedmiarze robdt, a zakres czynnosci objetych ceng
okreslony jest w ich opisie.

10. PRZEPISY 1 DOKUMENTY ZWIAZANE

10.1 Zwigzane normatywy
WTWO Robot Budowlano-montazowych - Tom 1 - Budownictwo ogdlne:

10.2 Zalecane normy
Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie
(PN) 1 branzowe (BN), w tym w szczegdlnosci:

10.3 Prace zwigzane a wyszczegdlnione w innych SST



