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|.  OPIS TECHNICZNY.

1. Przedmiot opracowania.
Przedmiotem opracowania jest zaprojektowanie tymczasowego oznakowania
pionowego oraz elementow bezpieczenstwa ruchu na czas Przebudowy ulic Roosevelta
oraz Chrobrego w Gubinie. Projekt organizacji ruchu sporzadzony zostat w celu

zapewnienia optymalnego poruszania sie w obszarze prowadzonych robét.

2. Inwestor
Gmina Gubin o statusie miejskim,
ul. Piastowska 24,
66-620 Gubin

3. Podstawa opracowania
Niniejszy projekt tymczasowej organizacji ruchu zostat opracowany na podstawie:
e rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 roku w sprawie
szczegotowych warunkdw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. z 2003 roku Nr 177 poz. 1729);

e rozporzadzenia Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i~ Administracji z

dnia 31 lipca 2002 roku w sprawie znakow i sygnatow drogowych (Dz. U. z 2002 roku

Nr 170 poz. 1393);

e rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegotowych warunkdow technicznych dla znakow i sygnatow drogowych — oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania  na drogach

(Dz. U. 2 2003 roku Nr 220 poz. 2181);

e Wizji lokalnej i pomiaréw w terenie.
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4. Charakterystyka drogi i ruchu na drodze

Przebudowywane ulice Chrobrego oraz Roosevelta na catej dtugosci posiadajg
typowg zabudowe miejskg wielorodzinng o umiarkowanej intensywnosci zabudowy.

W bezposrednim otoczeniu ul. Chrobrego od strony wschodniej znajduje sie
osiedle mieszkaniowe z budynkami wielorodzinnymi 3 i 4 kondygnacyjnymi. Od strony
zachodnie] ulica przylega do rzeki Nysy. Ulica Chrobrego taczy sie na skrzyzowaniu
trojramiennym typu T z ulicami powiatowymi: Roosevelta oraz Piastowska.
Skrzyzowanie jest zbyt duze i przez to bardzo nieczytelne i nieuporzadkowane, gdyz
stwarza wiele mozliwosci wyboru toru przejazdu samochodu. Jest to powdd wptywajacy
na ograniczeni bezpieczenstwa.

Ulica posiada nawierzchnie asfaltowg na catej dtugosci. Wszystkie sgsiadujgce
ulice réwniez. Nawierzchnia bitumiczna potozona jest na rdznego rodzaju podbudowach
typu: mieszankach kruszywa, kostki regularnej oraz bruku. Nawierzchnia bitumiczna jest w
zlym stanie technicznym; nieréwna spekana, wskazujaca na brak nosnosci podbudowy lub
jej niestabilnosc¢.

Obecnie ulica posiada szeroko$¢ zmienng od 5,50 do 25,0 m na skrzyzowaniu.
Wody opadowe w cato$ci odbierane sg przez wpusty deszcz owe zabudowane w ulicy.

W bezposrednim otoczeniu ulicy Roosevelta znajdujg sie 3 bloki wielorodzinne,
boiska sportowe, rzeka Lubsza, sklepy oraz sktady materiatow.

Ulica posiada nawierzchnie bitumiczna, spekang z licznymi tatami, nieréwng w
profilu podtuznym i poprzecznym. Podbudowe stanowi gtownie podbudowa z kruszywa oraz
kostka kamienna 14/18cm.

Nawierzchnia bitumiczna jest w przecigtnym stanie technicznym; lokalnie mocno
spekana, wskazujgca na brak no$nej podbudowy lub jej niskg stabilnos¢.

Wody opadowe w catoéci odbierane sg przez wpusty deszcz owe zabudowane w
ulicy.

Ulice Roosevelta oraz Chrobrego charakteryzujg sie Srednim natgezeniem ruchu, tgczace
ulice 3-go Maja , Grunwaldzkg oraz Chopina (droga wojewddzka nr 138). Sg drogami

komunikujgcymi miasto z Urzedem Miejskim oraz Liceum Ogolnoksztatcacym oraz catg
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ulice Piastowska z drogami dojazdowymi.
Przebudowywane ulice znajdujg sie w obszarze zabudowanym, gdzie obowigzuje
ograniczenie predkosci do 50 km/h w porze dziennej i 60 km/h w porze nocnej. Orientacje w

terenie przedstawia zatgczony plan orientacyjny —rys. 1.

5. Opis projektowanego oznakowania i zabezpieczenie prowadzonych robét

Niniejszy projekt tymczasowej organizacji ruchu obejmuje przebudowywane ulice
Roosevelta i Chrobrego oraz skomunikowang z ulicg Chrobrego ulice Chopina bedacg w
kompetencji ZDW w Zielonej Gorze (droga wojewodzka nr 138). Realizacja przedmiotowe
inwestycji spowoduje utrudnienie w ruchu pojazdéw i pieszych. Roboty zostang wykonane
cztero etapowo z czesciowym wytgczeniem z ruchu pojazdoéw ulicy Chrobrego. Na ulicy
Roosevelta projektuje sie dwu etapowy ruch wahadtowy z podziatem na ruch samo
regulujacy na odcinku do 50m przy robotach rozbiorkowych i wykonaniu prefabrykowanych
elementow ulic oraz ruch wahadtowy kierowany recznie przy robotach bitumicznych.
Projektowane rozwigzanie zostato przedstawione na zatgczonych projektach tymczasowej
organizacji ruchu, na ktorych pokazano wymagane oznakowanie w planie oraz odlegtoSci
miedzy poszczegdlnymi znakami.

Przedstawione oznakowanie tymczasowej organizacji ruchu obejmujg roboty w terenie
zabudowanym zwigzane z wykonaniem:
- rob6t ziemnych
- rob6t kanalizacyjnych (wykonanie studni rewizyjnych, montaz studzienek
deszczowych wraz z przykanalikami)
- ustawienie prefabrykatéw betonowych elementéw ulic
- wykonanie nawierzchni z w-wa scieralna z BA 0/12,8mm grub. 5cm
- wykonanie nawierzchni podbudowy zasadniczej z BA 0/16mm gr.7cm
- wykonanie podbudowy zasadniczej z kruszywa 0/32 grub. 20 cm
- wykonanie stabilizacja gruntu rodzimego cementem Rm=2,5 MPa grub. 15 cm
- wykonanie nawierzchni chodnika z kostki betonowej szarej grub. 8 cm na pods. cem.-pias.

- wykonanie nawierzchni chodnika z ptyt kamiennych 50x70x8cm - ptominiowanych
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- wykonanie nawierzchni chodnika z kostki kamiennej szarej oraz czarnej 8/10cm
- wykonanie podbudowy betonowej B20 gr. 10cm pod ptytami kamiennymi
- wykonanie podsypki z kruszywa kamiennego tamanego 0/5mm (pod kostkg kamiennag)
- wykonanie nawierzchni $ciezek rowerowych z kostki polbruk gr. 8cm (czerwona)
- wykonanie nawierzchni Sciezek rowerowych z pfyt betonowe wyprawiane zwirem
STYL-BET wz6r M400
- wykonanie nawierzchni $ciezek rowerowych z kostki kamiennej szarej oraz
czarnej 8/10cm
- wykonanie podbudowy Sciezek rowerowych podbudowg betonowg B20
(pod pfytami STYLBET) gr. 10cm
- wykonanie nawierzchni zjazdow do posesji z kostki betonowej
czarnej grub. 8 cm na pods. cem.-pias. grub 5 cm
Oznakowanie tymczasowej organizacji ruchu nalezy po wykonaniu dziennej dziatki
rob6t dostosowa¢ do lokalnego ruchu pojazdow umozliwiajgc tym samym dojazd

mieszkancow do posesji.

5.1 Opis projektowanych rozwigzan
ETAP | - Wygrodzenie odcinka ulicy Chrobrego
Wykonanie rob6t rozhidrkowych, rob6t ziemnych oraz rob6t  kanalizacyjnych
(wykonanie studni rewizyjnych, montaz studzienek deszczowych wraz z przykanalikami).
Ustawienie prefabrykatow betonowych elementéw ulic, a nastepnie podbudowy na zjazdach
oraz podbudowy zasadniczej z kruszywa 0/32 jezdni wraz ze stabilizacjg gruntu rodzimego
cementem. W dalszej kolejno$ci utozona zostanie nawierzchnia z mieszanki bitumicznej w
obszarze jezdni oraz wykonanie nawierzchni chodnika z kostki betonowej i nawierzchni
Zjazddw do poses;ji.
Réwnolegle zostanie wykonana podbudowa S$ciezek rowerowych podbudowg
betonowg B20 (pod pfytami STYLBET) gr. 10cm oraz podsypka z kruszywa kamiennego
famnego 0/5mm (pod kostkg kamienng). W dalszej kolejnosci wykonana zostanie w-wa

Scieralna sciezek rowerowych z kostki polbruk gr. 8cm (czerwona), piyt betonowych
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wyprawianych zwirem STYL-BET wzdr M400 oraz z kostki kamiennej szarej oraz czarnej
8/10cm.

Przy pracach w obszarze ronda wykonane zostang roboty zwigzane z wykonaniem w-
Wy wzmacniajgcej z gruntu stabilizowanego cem. o Rm=2,5MPa i gr.15cm oraz w-wy
podbudowy z betonu B20 grub. 25cm. Na koricu zostanie ufozona w-wa $cieralna opaski
ronda z kostki betonowej grub. 8cm (szara).

Na poczatku i koncu frontu robét wzdtuz wytgczenia obszaru jezdni oraz chodnika
przy projektowanym ruchu wahadtowym regulowanym sygnalizacjg $wieting w obszarze
skrzyzowania ulicy Chrobrego z Roosevelta nalezy ustawi¢ zapory drogowe U-3c¢ z Lamkami
koloru Zottego oraz zapore U-20b z lampkami koloru zdttego. Roboty wykonywane w
bezposrednim sasiedztwie ciggéw pieszych nalezy wygrodzi¢ za pomocg zapér U-20c. W
odlegtosci od 10 m do 20 m od zapory U-3c oraz U-20b nalezy ustawi¢ sygnalizatory
Swietlne poprzedzone znakiem A-29 w odlegtosci 50.0m. Bezposrednio pod znakiem A-29
projektuje sie znak B-25 dla wprowadzenia zakazu wyprzedzania. W odlegto$ci min. 10.0m
od znaku A-29/B-25 nalezy ustawi¢ znak A-14 ze znakiem A-12b lub A-12c w zaleznosci od
strony ustawienia znaku. Od strony ulicy Grunwaldzkiej w odlegtosci 50.00 m od
skrzyzowania z ulicg Piastowska nalezy ustawi¢ znak F-6a ze znakiem A-14.

Od strony skrzyzowania z drogg wojewddzkg nr 138 ulicy Chopina wykonywane
roboty drogowe nalezy wygrodzic za pomocg bariery U-20b ze znakiem B-1. Cigg
komunikacyjny chodnika nalezy zabezpieczy¢ ustawiajac wzdtuz zamkniecia zapory U-20c.

Z racji wprowadzonej statej organizacji ruchu na w/w skrzyzowaniu oraz
bezposredniemu  pofozeniu  przejScia  granicznego, dla poprawy przejrzystosci
wprowadzonych utrudnien projektuje sie znak F-5150m przed wytaczonym z ruchu
odcinkiem ulicy Chrobrego oraz dwa znaki B-22 w odlegtosci max 50m przed
skrzyzowaniem z ulicg Chrobrego i powtérzony bezposrednio przed samym skrzyzowaniem.

Projektowane oznakowanie w terenie przedstawia zatgczony projekt tymczasowe]
organizacji ruchu - rys. nr 2.1.

Ponizej przedstawiono proponowany uktad faz dla sterowania ruchem:

Orientacyjny czas $wiatet na sygnalizatorach $wietlnych
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Wyznaczenie teoretycznej przepustowosci (metodg uproszczona):

gdzie:

C=Tz/(b/V)

V- predkos$¢ Srednia pojazdu podczas przejazdu, przyjeto 30 km/h tj. ~ 8 m/s

| - dtugos¢ odcinka przy ruchu wahadtowym | = 75 m + 2 x 20m +10m = 125,0 m
(125 m /8 m/s = 15,62 s) stad przejazd orientacyjnie zaktadamy, ze trwa Tz =30 s

Ib- bezpieczny odstep (razem ze $rednig dtugoscig pojazdu) przyjeto 20m, stad:

Ck=Tz/(Ib/V)= 30s/(20m/8m/s) = 12 pojazddw umownych / przejazd

Przy 30 cyklach na godzine otrzymujemy przepustowo$¢ w jednym kierunku:

30 x 12 = 360 pojazdow umownych na 1 godzine

czas zielony na
dtugo$¢ zajetego jednym z czas ewakuacji | faczny czasw "
odcinka drogi | sygnalizatoréw [Te] cyklu 2*(s1+s2) przep
[TZ]
[m] [s1] [s2] [s] [poih]
75 30 30 120 720
[T2] = 30sek Te] = 30sek [Tc] = [Tz]+[Te] = 60 sek:czas

czerwon

[Tz] = 30sek

sygnalizator nr 1 _

[Tc] = [Tz]+[Te] = 60 sek:czas

czerwon
sygnalizator nr 2

[Te] = 30sek

Oznakowanie tymczasowej organizacji ruchu nalezy po wykonaniu dziennej
dziafki robot dostosowaé do lokalnego ruchu pojazdow umozliwiajgc tym samym
dojazd mieszkancow do posesji.
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ETAP Il - Wygrodzenie odcinka ulicy Chrobrego w obszarze ronda

Przy pracach w obszarze ronda wykonane zostang roboty zwigzane z rozbidrkami
istniejacych elementow ulic, roboty ziemne oraz roboty kanalizacyjne (montaz studzienek
deszczowych wraz z przykanalikami). Nastepnie wykonany zostanie montaz prefabrykatow
betonowych elementéw ulic, podbudowy zasadniczej z kruszywa 0/32 jezdni wraz ze
stabilizacjg gruntu rodzimego cementem. W dalsze] kolejno$ci  utozona zostanie
nawierzchnia z mieszanki bitumicznej w obszarze jezdni oraz wykonanie nawierzchni
chodnika z kostki betonowe.

Przy pracach w obszarze ronda zwigzanych z opaskg pierscienia zostang
zrealizowane roboty zwigzane z wykonaniem w-wy wzmacniajacej z gruntu stabilizowanego
cem. 0 Rm=2,5MPa i gr.15cm oraz w-wy podbudowy z betonu B20 grub. 25¢cm. Na koncu
zostanie utozona w-wa $cieralna opaski ronda z kostki betonowej grub. 8cm (szara).

Na poczatku i koncu frontu robét wzdtuz wytaczenia obszaru jezdni oraz chodnika
przy projektowanym ruchu wahadtowym regulowanym sygnalizacjg $wieting w obszarze
skrzyzowania ulicy Chrobrego z Roosevelta nalezy ustawi¢ zapory drogowe U-3c z Lamkami
koloru Zottego oraz zapore U-20b z lampkami koloru zdttego. Roboty wykonywane w
bezposrednim sasiedztwie ciggéw pieszych nalezy wygrodzi¢ za pomocg zapér U-20c. W
odlegtosci od 10 m do 20 m od zapory U-3c oraz U-20b nalezy ustawi¢ sygnalizatory
Swietlne poprzedzone znakiem A-29 w odlegtosci 50.0m. Bezposrednio pod znakiem A-29
projektuje sie znak B-25 dla wprowadzenia zakazu wyprzedzania. W odlegto$ci min. 10.0m
od znaku A-29/B-25 nalezy ustawi¢ znak A-14 ze znakiem A-12b lub A-12c w zaleznosci od
strony ustawienia znaku. Od strony ulicy Grunwaldzkiej w odlegtosci 50.00 m od
skrzyzowania z ulicg Piastowska nalezy ustawi¢ znak F-6a ze znakiem A-14.

Od strony skrzyzowania z drogg wojewodzkg nr 138 ulicy Chopina wykonywane
roboty drogowe nalezy wygrodzic za pomocg bariery U-20b ze znakiem B-1. Cigg
komunikacyjny chodnika nalezy zabezpieczy¢ ustawiajac wzdtuz zamkniecia zapory U-20c.

Z racji wprowadzonej statej organizacji ruchu na w/w skrzyzowaniu oraz
bezposredniemu  pofozeniu  przejScia  granicznego, dla poprawy przejrzystosci

wprowadzonych utrudnien projektuje sie znak F-5150m przed wytaczonym z ruchu
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odcinkiem ulicy Chrobrego oraz dwa znaki B-22 w odlegtosci max 50m przed
skrzyzowaniem z ulicg Chrobrego i powtérzony bezposrednio przed samym skrzyzowaniem.
Projektowane oznakowanie w terenie przedstawia zatgczony projekt tymczasowe
organizacji ruchu —rys. nr 2.2.
Ponizej przedstawiono proponowany uktad faz dla sterowania ruchem:

Orientacyjny czas $wiatet na sygnalizatorach $wietinych

Wyznaczenie teoretycznej przepustowosci (metodg uproszczona):
C=Tz/(b/V)
gdzie:
V- predkos$¢ Srednia pojazdu podczas przejazdu, przyjeto 30 km/h tj. ~ 8 m/s
| - dtugos¢ odcinka przy ruchu wahadtowym | = 75 m + 2 x 20m +10m = 125,0 m
(125 m /8 m/s = 15,62 s) stad przejazd orientacyjnie zaktadamy, ze trwa Tz =30 s
Ib- bezpieczny odstep (razem ze Srednig dtugoscig pojazdu) przyjeto 20m, stad:

Ck=Tz/(Ib/V)= 30s/(20m/8m/s) = 12 pojazddw umownych / przejazd
Przy 30 cyklach na godzine otrzymujemy przepustowo$¢ w jednym kierunku

30 x 12 = 360 pojazdow umownych na 1 godzine

czas zielony na
dtugo$¢ zajetego jednym z czas ewakuacji | faczny czasw "
odcinka drogi | sygnalizatoréw [Te] cyklu 2*(s1+s2) przep
[TZ]
[m] [s1] [s2] [s] [poih]
75 30 30 120 720

Mz]=30sek  [Te]= 30sek 1o}~ [T2l+ITel = 60 sekiczas
czerwon
sygnalizator nr 1 [ I

[Tc] = [Tz]+[Te] = 60 sek:czas [TZ] = 30sek [Te] = 30sek

czerwon
sygnalizator nr 2 _
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Oznakowanie tymczasowej organizacji ruchu nalezy po wykonaniu dziennej
dziafki robot dostosowaé do lokalnego ruchu pojazdow umozliwiajgc tym samym

dojazd mieszkancow do posesji.

ETAP Il - Wygrodzenie odcinka ulicy Roosevelta przy robotach brukarskich
Wykonanie robot rozbiorkowych, robdt ziemnych oraz roboét
kanalizacyjnych (montaz studzienek deszczowych wraz z przykanalikami). Ustawienie
prefabrykatow betonowych elementéw ulic. W dalszej kolejnosci  utozona zostanie
nawierzchnia chodnika z kostki betonowej i nawierzchnia zjazdow do poses;i.

Odcinek prowadzonych prac nalezy zabezpieczy¢ poprzez wygrodzenie poczatku
robot zaporg U — 3¢ oraz kofca robot zaporg U-20b z lampami koloru zéttego. Wzdtuz
prowadzonych rob6t nalezy ustawi¢ tablice kierujace U-21a/b. W obszarze chodnika na
poczatku i konca robdt zostang ustawione zastawy U-20c dla zapewnienia bezpieczne;
komunikacji pieszych.

Na poczatku i koricu frontu rob6t wzdtuz ulicy Roosevelta w odlegtosci 50.00m od
zapOr drogowych nalezy ustawi¢ znak A-14 ze znakiem A-12b lub A-12¢c w zaleznoSci
od strony ustawienia znaku.

Do wykonania etapu trzeciego nalezy uzy¢ schematu liniowego ustawienia oznakowania
umozliwiajgcego wykonanie zadania na odcinku maks 50.0m przy samoregulujgcym sie
ruchu. Takie rozwigzanie umozliwia wykonanie prac z zachowaniem istniejgcej organizacji
ruchu.

Projektowane oznakowanie w terenie przedstawia zatgczony projekt tymczasowe]
organizacji ruchu —rys. nr 2.3.
Oznakowanie tymczasowej organizacji ruchu nalezy po wykonaniu dziennej dziafki
robot dostosowaé do lokalnego ruchu pojazdow umozliwiajgc tym samym dojazd

mieszkancow do posesiji.
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ETAP IV - Wygrodzenie odcinka ulicy Roosevelta przy robotach na zwezanej
stronie jezdni ulicy Roosevelta

Przy pracach wzdtuz ulicy Roosevelta wykonane zostang roboty zwigzane z
rozbiorkami istniejacych elementéw ulic, rozbiorkg istniejacej nawierzchni na szerokosci
srednio 2.1 m, roboty ziemne oraz roboty kanalizacyjne (montaz studzienek deszczowych
wraz z przykanalikami). Nastepnie wykonany zostanie montaz prefabrykatéw betonowych
elementdw ulic, podbudowy zasadniczej z kruszywa 0/32 jezdni wraz ze stabilizacjg gruntu
rodzimego cementem w miejscu projektowanych parkingéw oraz zjazdoéw publicznych. W
dalszej kolejnosci utozona zostanie nawierzchnia z kostki betonowej kolorowej w obszarze
parkingéw oraz wykonanie nawierzchni chodnika z kostki betonowe.

Dla uptynnienia ruchu pojazdow przy wykonywaniu etapu czwartego dla ruchu
pojazdéw pozostawiono dwa pasy ruchu z separacjgq poszczegdlnych pasow linig
segregacyjng P-4 koloru zéttego. Wzdtuz prowadzonych robét nalezy ustawi¢ w odstepach
maksymalnych do 10.0m tablice kierujace U-21a/b. Na poczatku rob6t nalezy ustawié zapory
drogowe U-3c z lampkami koloru zdttego oraz zapore U-20c z lampkami koloru zottego.
Roboty wykonywane w bezpo$rednim sasiedztwie ciggéw pieszych nalezy wygrodzi¢ za
pomocg zapdr U-20c. Na poczatku i koncu frontu rob6t wzdtuz ulicy Roosevelta przy
zjazdach z rond nalezy ustawi¢ znak A-14 ze znakiem A-12b lub A-12c w zaleznosci od
strony ustawienia znaku.

Projektowane oznakowanie w terenie przedstawia zataczony projekt tymczasowe;
organizacji ruchu —rys. nr 2.4

Oznakowanie tymczasowej organizacji ruchu nalezy po wykonaniu dziennej
dziafki robot dostosowaé do lokalnego ruchu pojazdéw umozliwiajgc tym samym
dojazd mieszkancow do posesji.

Zjazdy z ulicy Roosevelta do przylegajacych posesji nalezy utrzymaé

przejezdnie nie zak#bcajgc tym samym swobodnego dostepu do przedmiotowych firm.

ETAP V - Wygrodzenie odcinka ulicy Roosevelta przy robotach bitumicznych
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Przy robotach bitumicznych wzdtuz ulicy Roosevelta wykonana zostanie w-wa
Scieralna z BA 0/12,8mm grub. 5cm oraz warstwa wyrdwnujagca z BA 0/16mm
r. grub.7cm. Dla wzmocnienia istniejacej jezdni zostanie utozona siatka z widkien
syntetycznych.

Na poczatku i koncu frontu robot wzdluz wytgczenia obszaru jezdni przy
projektowanym ruchu wahadtowym regulowanym recznie nalezy ustawi¢ zapory drogowe U-
3c oraz zapore U-20b z lampkami koloru zéttego. Wzdtuz prowadzonych robét bitumicznych
nalezy ustawic tablice kierujgce U-21a/b w odstepach co 10.0 m. Na poczatku i koncu frontu
rob6t w obszarze skrzyzowania ulicy Chrobrego z Roosevelta i ulicy 3-go Maja z ulicg
Roosevelta nalezy ustawi¢ znak A-14 ze znakiem A-12b lub A-12c w zaleznosci od strony
ustawienia znaku.

Projektowane oznakowanie w terenie przedstawia zataczony projekt tymczasowe;
organizacji ruchu —rys. nr 2.5.

Oznakowanie tymczasowej organizacji ruchu nalezy po wykonaniu dziennej

dziafki robot dostosowaé do lokalnego ruchu pojazdéw umozliwiajgc tym samym

dojazd mieszkancow do posesji.

6. Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego

Podstawowym celem stosowania urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego jest
ochrona zycia i w ograniczonym zakresie takze mienia uczestnikdw ruchu i 0s6b
pracujgcych na drodze, a w niektorych przypadkach takze uzytkownikéw terendw
przylegtych. Stosuje sie je w celu zabezpieczenia ruchu pojazdéw i pieszych,
poinformowania i ostrzegania kierujacych o niebezpieczenstwie. Podczas robot przy
przebudowie ulic Chrobrego oraz Roosevelta zastosowane zostang nastepujace urzgdzenia
bezpieczenstwa ruchu drogowego:

Zapory drogowe — Zapory drogowe stosuje sie w celu zabezpieczenia robot

prowadzonych w pasie drogowym. Zapory drogowe pojedyncze U-20a i U-20b stosuje sie do
wygradzania miejsc robot prowadzonych w pasie drogowym. Do wygradzania wzdtuz jezdni

stosuje sie zapory U-20a, a do wygrodzen poprzecznych U-20b, z wyjatkiem przypadkéw, w
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ktérych stosuje sie tablice prowadzace ciggte U-3c lub U-3d. Zapory drogowe
zabezpieczajace miejsce robot nalezy umieszczaé na wysokosci od 0,9 m do 1,1 m mierzac
od poziomu nawierzchni drogi do gornej krawedzi zapory. Zapory drogowe U-20
zastosowane do wygradzania czesci jezdni powinny by¢é zawsze wyposazone w elementy
odblaskowe i lampy ostrzegawcze. W przypadku wygradzania miejsc robot prowadzonych
na chodnikach nalezy zastosowa¢ zapory drogowe podwdjne U-20c, w ktérych dolna
krawedz dolnego pasa zapory powinna sie znajdowa¢ na wysokosci okoto 0,3 m nad
poziomem nawierzchni.

Tablice prowadzace — Tablice prowadzace stuzg do optycznego prowadzenia

ruchu drogowego. Urzadzenia te stosuje sie w celu uprzedzenia kierujacego pojazdem o
koniecznej zmianie kierunku jazdy np. w zwigzku z prowadzonymi robotami drogowymi.
Tablice prowadzace dzielg sie na pojedyncze w prawo (U-3a) i w lewo (U-3b), ciagte w
prawo (U-3c) i w lewo (U-3d) oraz dwustronne U-3e. Zardwno tto jak i strzatki wykonane

beda z materiatow odblaskowych.

Tablice kierujace — przeznaczone sg do oznaczania krawedzi zawezonego pasa
ruchu, zajetego lub zanizonego (zawyzonego) pobocza, pasa awaryjnego lub dzielacego w
przypadku zawezenia pasa bezpieczenstwa, oraz pasa ruchu z zatamaniem w planie.
Tablice kierujgce ze skosnymi paskami majg by¢ ustawione tak, by paski opadaty w kierunku
uzywanej czesci drogi. Tablice nalezy ustawi¢ prostopadle do osi drogi w odstepach nie
wiekszych niz 10 m w obszarze zabudowanym i 20 m poza obszarem zabudowanym. Dolna
krawedz tablicy powinna znajdowac sie na wysokosci do 0,25 m, mierzac od poziomu jezdni.

Sposob zamocowania tablic powinien uniemozliwiac ich obrét wokot osi pionowe.

/. Warunki techniczne oznakowania.

Zabezpieczenie i oznakowanie robdt musi by¢ dostosowane do utrudnien na drodze, a takze

zapewni¢ bezpieczenstwo uczestnikom ruchu oraz osobom wykonujgcym prace.

e Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca robot
na drodze powinny by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzien, jak i w nocy oraz utrzymane w
nalezytym stanie przez okres trwania robot.

e Do oznakowania robét nalezy zastosowaé znaki ,Srednie”, z folii odblaskowej Il-gen.
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e Znaki i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu nalezy usuwac¢ w miare postepu robdt.
e Konstrukcja stojakéw uzytych do mocowania urzadzen bezpieczenstwa ruchu
muszg zapewniac ich stabilnosc.

e (Osoby wykonujace czynno$ci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny
by¢ ubrane w odziez ostrzegawczg o barwie pomaranczowej, wyposazonej w
elementy odblaskowe o barwie zdttej lub pomaranczowe;.

e Dbato$¢ o stan techniczny tych urzadzen oraz znakow nalezy do obowigzkdow

Wykonawcy rob6t.
8. Odlegto$é znakdéw od jezdni oraz wysoko$é ich mocowania

Znaki nalezy ustawia¢ w odlegtosci min. 0,5 m do 2,0 m od krawedzi jezdni. Odlegto$¢ znaku
od jezdni mierzy sie w poziomie od krawedzi jezdni do najblizszego skrajnego punktu tarczy
znaku (trojkata, kota). Nalezy pamieta¢ o zachowaniu min. 10,00 m odstepu miedzy
znakami.
Znaki nalezy umieszczaé na wysokosci min. 2,20 m. Wysoko$¢ mocowania tarcz znakow
mierzy sie w pionie, liczac od powierzchni chodnika lub pobocza do doinej krawedzi tablicy
znaku.
9.  Stan po zakonczeniu robét

Po wykonaniu robdt zwigzanych z przebudowg ulicy Chrobrego oraz Roosevelta,
realizowanych zgodnie z dokumentacjq techniczna, prowadzonych w obrebie drogi gminnej
oraz powiatowej, nawierzchnia bedzie jednorodna, uzyskane zostang spadki poprzeczne i
podtuzne jezdni oraz chodnikow. Wody opadowe zostang odprowadzone do istniejacej
kanalizacji deszczowej. Przedmiotowa inwestycja przyczyni sie do poprawy komfortu jazdy
oraz bezpieczenstwa korzystajacych z ww. drég uczestnikow ruchu drogowego. Przylegty do

ulicy teren zostanie przywrdcony do stanu pierwotnego z przed wejscia na roboty.

10. Wykaz znakéw uzytych do zabezpieczenia robdt
Niezbednych do realizacji:

Etap nr | - ulica Chrobrego:

Znaki ostrzegawcze:
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A-12b 1 szt.
A-12c 1 szt.
A-14 2 szt.
A-29 2 szt.
Znaki zakazu:
B-1 1 szt.
B-25 2 szt.
B-42 2 szt.
Znaki uzupetniajace:
F-5 2 szt.
F-6a 1 szt.
Sygnalizatory $wietlne:
S-1/S-2 2 szt.
Zapory drogowe:
U-3c 1 szt. (2.25 mb/kazda)
U-20b 3 szt. (2.25 mb/kazda)
U-20c 58 szt. (2.25 mb/kazda)
U-21a/b 12 szt.
Stojaki do zapor ok. 124 szt.
Etap nr Il - ulica Chrobrego:
Znaki ostrzegawcze:
A-12b 1 szt.
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A-12c 1 szt.
A-14 2 szt.
A-29 2 szt.
Znaki zakazu:
B-1 1 szt.
B-25 2 szt.
B-42 2 szt.
Znaki uzupetniajace:
F-5 2 szt.
F-6a 1 szt.

Sygnalizatory $wietlne:

S-1/S-2 2 Szt.
Zapory drogowe:
U-3c 1 szt. (2.25 mb/kazda)
U-20b 7 szt. (2.25 mb/kazda)
U-20c 55 szt. (2.25 mb/kazda)
U-21alb 16 szt.
Stojaki do zapor ok. 126 szt.

Etap nr lll - ulica Roosevelta:

Znaki ostrzegawcze:
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A-14 2 szt.
A-12b 1 szt.
A-12c 1 szt.
Zapory drogowe:
U-3c 1 szt. (2.25 mb/kazda)
U-20b 1 szt. (2.25 mb/kazda)
U-20c 2 szt. (2.25 mb/kazda)
U-21alb 5 szt.
Stojaki do zapor ok. 8 szt.
Etap nr IV - ulica Roosevelta:
Znaki ostrzegawcze:
A-14 2 szt.
A-12b 1 szt.
A-12c 1 szt.
Zapory drogowe:
U-3c 1 szt. (2.25 mb/kazda)
U-20b 1 szt. (2.25 mb/kazda)
U-20c 29 szt. (2.25 mb/kazda)
U-21alb 23 szt.
Stojaki do zapor ok. 62 szt.

Etap nr V - ulica Roosevelta:

Znaki ostrzegawcze:
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A-12b 1 szt.

A-12c 1 szt.

A-14 2 szt.

Zapory drogowe:
U-3c 1 szt. (2.25 mb/kazda)
U-20b 9 szt. (2.25 mb/kazda)
U-21a/b 27 szt.
Stojaki do zapor ok. 20 szt.

Wprowadzajac oznakowanie pionowe nalezy przestrzega¢ szczegdtéw konstrukcyjnych i
lokalizacyjnych zawartych w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2002 r. w
sprawie szczegdtowych warunkow technicznych dla znakow i sygnatdw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczenia na drogach dla (
Dz.U. nr 270, poz. 2831 ).

Do oznakowania robdt nalezy zastosowac znaki ,Srednie”, z folii odblaskowej  Il-generacii
na drogach gminnych oraz powiatowych.

Wykonawca przed wprowadzeniem organizacji ruchu musi zgtosi¢ organizacje do odbioru.

11. Przewidywany termin wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu oraz
przewidywany termin wprowadzenia statej organizacji ruchu.

Przewidywany termin wprowadzenia czasowe] organizacji ruchu
- pierwsza pofowa 2010 roku

Przewidywany termin przywrdcenia poprzedniej organizacji ruchu
- druga pofowa 2010 roku
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Il. CZESC RYSUNKOWA.

1. Plan Orientacyjny rys. nr 1

2. Projekt Tymczasowej Organizacji Ruchu rys. nr 2.1 - Etap nr 1 ul. Chrobrego
3. Projekt Tymczasowej Organizacji Ruchu rys. nr 2.2 - Etap nr 2 ul. Chrobrego
4. Projekt Tymczasowej Organizacji Ruchu rys. nr 2.3 - Etap nr 3 ul. Roosevelta
5. Projekt Tymczasowej Organizacji Ruchu rys. nr 2.3 - Etap nr 4 ul. Roosevelta

6. Projekt Tymczasowej Organizacji Ruchu rys. nr 2.4 - Etap nr 5 ul. Roosevelta
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