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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét w zwigzku z modernizacjg Placu Chrobrego w Gubinie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i
przy realizacji umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla robét objetych
0go6lnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegdlnych asortymentoéw robét
drogowych i mostowych. W przypadku braku ogdlnych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP
dla danego asortymentu robot, ustalenia dotycza rowniez dla SST sporzadzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okres$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Sciezka parkowa - wyznaczony pas terenu parku, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.2. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowla-
nych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzy-
nierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

1.4.3. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Za-
mawiajgcego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.5. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.6. Koryto - element uformowany w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.7. Ksigzka obmiardéw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robo6t w formie wyliczen, szki-
cow i ew. dodatkowych zatgcznikdw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzynie-
ra/Kierownika projektu.

1.4.8. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, nie-
zbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatdw oraz robot.

1.4.9. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.10. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciagzen od
ruchu pieszego na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.11.Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.12. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokos$ci przema-
rzania.

1.4.13.Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzynie-
ra/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.14.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.15.Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.
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1.4.16.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.17.Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czes$¢ terenu budowy.

1.4.18.Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng
lub technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze pole-
ga¢ na wykonywaniu rob6t zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudows, utrzymaniem oraz ochrong
budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne punktéw gtownych oraz reperdw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektowa;
wykaz pozycji, ktére stanowia przetargowag dokumentacje projektowa oraz projektowa dokumentacje
wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy;,

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okre$lone w chocby jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,0g6Inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i
elementéw budowli muszg wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST
i wplynie to na niezadowalajagcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem?)

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajgcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postepu rob6t
projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezgco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia
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projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w
ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony
w cene kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w
tym: ogrodzenia, porecze, oSwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony rob6t, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyrazZnie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji
robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony
w cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia
lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
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zabezpieczone przed dostepem 0s6b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét bedg miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
Srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu rob6t ich
szkodliwos$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac
zgode na uzycie tych materiatdw od wiasciwych organéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzagdzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzerh podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O
fakcie  przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie  powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspdtpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzer podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé
roboty w sposéb powodujagcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscig.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wiasnosci i drég
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowa¢ sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia i uzgodnienia od wihasciwych wiladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkdéw
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkdw zostaty usuniete z
terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzega przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajagcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.
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Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane
do rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajagcym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktdre sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakdéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposob
ciagty bedzie informowac Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikie z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére
spetnia¢ majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe
lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajgce rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. ROznice pomiedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce
i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wiasno$¢
Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowac
zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig
opdznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajagcym i Wykonawcg ustali
wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysokos¢ kwoty, o ktdrg nalezy zwiekszyé cene kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1. Zrodha uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatdw
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegbtowe informacje dotyczace proponowanego zrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
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materiatow jak rowniez odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatow z danego Zrddfa nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego Zrodta uzyskajg zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego Zrodta w sposob ciggly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

.....

materiatow ze Zrodet miejscowych wihgczajgc w to zrodta wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji
zrodia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajgca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia
i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i
samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow pochodzacych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okaza
sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatow do robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagarn umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaty wyszczego6lnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera
/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrédet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi
na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robét,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jako$¢ i wasciwosci i byty dostepne do
kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwdrni materiatow

Wytwornie materiatobw moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatbw moga by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg stanowi¢ podstawe do akceptacji
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okre$lonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, musza

by¢ spetnione nastepujgce warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniona wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni,
gdzie odbywa sie produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji robét,

c) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzynie-
ra/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub wymieniac sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych rob6t i wkasciwos$ci przewozonych materiatow.

Liczba Srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0$ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajgce tych warunkdéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaga-
niami SST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzynie-
ra/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementdw rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zostang, usuniete przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na piSmie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$é.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
rob6t bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyni-
ki badan materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badar naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwe-
stie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okre$lonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projek-
tu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamie-
rzony sposéb wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujacy
wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czes¢ ogoblng opisujaca:

— organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robdt,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

— sposbb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robét,

— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wikasnego lub laborato-
rium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechani-
zmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicz-
nym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projek-
tu;

b) czes¢ szczegbtowy opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposaze-
niem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkdw przed utratg ich wasciwosci w czasie transportu,

— sposo6b i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja i spraw-
dzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykony-
wania poszczeg6lnych elementow robot,

— spos6b postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zato-
zong jakosc¢ robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole rob6t i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wkgczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
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Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscig za-
pewniajacy stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projek-
towej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i wy-
tycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu Swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy persone-
lu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wptyngé ujemnie na wyniki
badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robo6t badanych materiatéw i dopusci je
do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwier-
dzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonaw-
ca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opar-
tych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobiers-
stwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzynie-
ra/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzynie-
ra/Kierownik projektu bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inzynie-
ra/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materiatow, ktore budzag watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wihasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika pro-
jektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach we-
dtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatdbw powinien
udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i rob6t z wymaga-
niami SST na podstawie wynikdw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez
Wykonawce.
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Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ prébki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne,
to Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wytgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materia-
tow i robot z dokumentacija projektowg i SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przepro-
wadzenie powtdérnych lub dodatkowych badarn niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite
koszty powtornych lub dodatkowych badar i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okre-
$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub

— aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli

nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1 i ktdre spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczo-
na do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badain wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badar beda dostarczone przez
Wykonawece Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagarn bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i Wyko-
nawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowie-
dzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wyko-
nawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, do-
konane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zakaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow
robét,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robét,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbio-
row robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajgcych ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnosc¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektoweyj,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robét,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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— dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badarn z podaniem,
kto je przeprowadzat,

— wyniki prdéb poszczego6lnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone Inzyniero-
wi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z za-
znaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw
rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach przyjetych w kosztory-
sie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét. Winny byé¢ udostep-
nione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedsta-
wiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacjg pro-
jektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu
0 zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zo-
stang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatno-
$ci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/Kierownika projektu.
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7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;j.

Jeéli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m?® jako
dtugos¢ pomnozona przez Sredni przekroj.

lloSci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wy-
maganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonaweca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom
SST Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob cigglty zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw rob6t, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiardw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inzynie-
rem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czeSciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykony-
wanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wyko-
nanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot.

Odbioru rob6t dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robo6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jedno-
czesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie doku-
mentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odhidr czeSciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego
rob6t dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robdt dokonuje Inzy-
nier/Kierownik projektu.

8.4. Odhiédr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacijg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwhaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajacych
i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych w
warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowg i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporza-

dzona w trakcie realizacji umowy,

szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajgce lub za-

mienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, ener-
getycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych rob6t wtascicielom urza-
dzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru

ostatecznego robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

N
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Termin wykonania robo6t poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwier-
dzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czyn-
nosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumenta-
cji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t bedg obejmowaé:

— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdw i trans-
portu na teren budowy,
— wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne S-01

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkdw umowy i wymagan ogolnych zawartych w S-01
obejmuje wszystkie warunki okre$lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdZniejszymi zmianami).
2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt w zwigzku z modernizacjg Placu Chrobrego w Gubinie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z rozbiorka:
— obrzezy,
— chodnikéw z ptyt betonowych 35x35x5 cm,
— nawierzchni bitumicznej,
— podbudowy z betonu,
— fundamentu z betonu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w S-01 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot
Ogo6lIne wymagania dotyczace robét podano w S-01 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow

Ogdblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w S-01 ,,Wymagania
0golne” pkt 2.

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w S-01 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbidrki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrka elementéw drég, ogrodzen i przepustéw moze by¢
wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

— fadowarki,

— zurawie samochodowe,

— samochody ciezarowe,

— mioty pneumatyczne,

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w S-01 ,,Wymagania ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $Srodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w S-01 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbidrkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw chodnikéw i fundamentéw obejmujg usuniecie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST lub wskazanych
przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej,
Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w SST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wkasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢
je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST stajg sie whasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidérce elementow drdg i ogrodzen znajdujace sie w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy, powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W
szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw nalezy wypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescié.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w S-01 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych rob6t rozbiorkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w S-01 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robét zwigzanych z rozbiorka elementéw drog i ogrodzen jest:
— dla nawierzchni i chodnika - m? (metr kwadratowy),
— dla, obrzeza, - m (metr),
— dla fundamentéw betonowych — m® (metr szescienny).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w S-01 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Og6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w S-01 ,,Wymagania ogdélne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki i obrzezy odkopanie wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
wyréwnanie podtoza i uporzagdkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbidrki chodnikow:
reczne wyjecie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatow chodnikowych,
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem na

poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,
wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorki nawierzchni bitumicznej i podbudowy

rozbiérka nawierzchni,

rozbiérka podbudowy;,

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbidrki,
uporzadkowanie terenu rozbiorki;

e) dlarozbiorki fundamentu betonowego
- reczna lub mechaniczna rozbiorka fundamentu,

zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét w zwigzku z modernizacjg Placu Chrobrego w Gubinie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych ze zdjeciem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w S-01 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robét podano w S-01 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w S-01 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny
Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i darniny nie nadajacej sie do

powtdrnego uzycia nalezy stosowac:

— rowniarki,

— spycharki,

— lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe
wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajaca zastosowania
takiego sprzetu.

4, TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w S-01 ,,Wymagania ogdélne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybér $rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia
humusu.

Darnine nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do
powtdrnego zastosowania, powinna ona byc¢ transportowana w sposob nie powodujacy uszkodzen.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w S-01 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budowe w pasie rob6t ziemnych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej lub
przez Inzyniera, powinien by¢ oczyszczony z humusu i darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innych czynnos$ci okre$lonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno byé wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowac mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania rob6t, wzglednie
moze stanowiC zagrozenie dla bezpieczenstwa robdt (zmienna grubo$é warstwy humusu, sasiedztwo
budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjagé z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej,
SST lub wskazana przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit
podstawe do rozliczenia czynno$ci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej jest pokryta
darning przeznaczong do umocnienia skarp, darnine nalezy zdja¢ w sposéb, ktéry nie spowoduje jej
uszkodzen i przechowywac¢ w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darning nalezy cig¢ w regularne,
prostokatne pasy o szeroko$ci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okoto 0,30 metra. Grubo$¢
darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Darnine nie nadajaca sie do powtornego wykorzystania nalezy usung¢ mechanicznie, z zastosowaniem
rowniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakoSci robét podano w S-01 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w S-01 ,,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w S-01 ,,Wymagania ogblne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST S-01 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m” wykonania rob6t obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy i odwiezieniem na odkiad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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1.

1.2

1.3.

1.4.

1.5.

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét w zwiagzku z modernizacja Placu Chrobrego w Gubinie.

Zakres stosowania SST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu

przetargowym i przy realizacji umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w
punkcie 1.1.

Zakres robo6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem elementéw zagospodarowania terenu przez nasadzenia, krzewéw oraz
zatozeniem trawnikéw z rolowanej darni.
Zakres robdt okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje:
- nawiezienie ziem ogrodniczych,
- przygotowanie gleby pod nasadzenia,
- sadzenie krzewow,
- zakkadanie trawnikéw z siewu,
- renowacja trawnikow.

Okreslenia podstawowe
- Ziemia urodzajna — ziemia posiadajaca wtasciwosci zapewniajace roslinom prawidtowy rozwoj;
- Materiat roélinny — drzewa lisciaste,
- Bryla korzeniowa — uformowana przez szkotkowanie bryla ziemi z przerastajacymi ja
korzeniami roslin;
- Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot , w tym materiat roslinny;
- Podtoze — gleba rodzima lub nasypowa;
- Inspektor nadzoru — przedstawiciel Inwestora upowazniony do kontrolowania przebiegu prac.

Wymaganla dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodnie ze sztukg ogrodniczg, z
zakresem i SSTW oraz uzgodnieniami z Inwestorem. Do prac winni byC dopuszczeni
wykonawcy majacy przygotowanie zawodowe i udokumentowane doswiadczenie zawodowe.
Do prac w drzewostanie nalezy zatrudni¢ osoby o udokumentowanym przygotowaniu
zawodowym ( np. kurs NOT lub European Treeworker).

- Przekazanie terenu do konserwacji — zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach
umowy przekaze wykonawcy teren.

- Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach a o ich wykryciu
powinien powiadomi¢ przedstawiciela Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

- Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu wykonywanych prac w okresie trwania
ich realizacji.

- Ochrona $rodowiska i ochrona przyrody w czasie wykonywania rob6t — Wykonawca ma
obowiazek znaé i stosowac w trakcie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego i ochrony przyrody poprzez podejmowanie wszelkich uzasadnionych
krokéw majacych na celu stosowania przepisow dotyczacych ochrony $rodowiska i ochrony
przyrody. Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczeg6lny wzglad na:
lokalizacje drog dojazdowych, stosowanie ciezkiego sprzetu mechanicznego nie blizej niz 5m od
osi pnia starodrzewu, wykonywanie wszelkich prac w obrebie starodrzewu - recznie i
obstugiwanym recznie lekkim sprzetem mechanicznym.

- Ochrona przeciwpozarowa - Wykonawca bedzie przestrzegaC przepisy ochrony
przeciwpozarowej. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny
za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez
personel Wykonawcy.
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2.2.

2.3

24.

2.5.

- Materiaty szkodliwe dla otoczenia — materiaty, ktore obcigzen sposob trwaty sg szkodliwe dla
otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Srodki chemiczne beda zastosowane zgodnie ze
sposobem uzycia (instrukcja producenta) zawartym na opakowaniu.

- Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw — pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie bedg dopuszczone w obrebie terenu zieleni i Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawe wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych.

- Bezpieczenstwo i higiena pracy — podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé
przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma
obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych oraz zapewnienie
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sieg, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umownej.

- Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisdbw — Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie
przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w
jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

MATERIALY:

Zrodta uzyskania materiatow

Wykonawca zapewni uzycie materiatdbw zgodnych z dokumentacjg, SSTW i PN. Materiat roslinny
pozyskiwany bedzie ze szkdtek opartych na produkcji z rodzimego materiatu wyjSciowego.
Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ Zamawiajacemu Zrodto pozyskania materiatu roslinnego.

Ziemia urodzajna.
Ziemia pozyskana i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana, przero$nieta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

Nasiona traw.

Zestawienie materiatu roélinnego zawierajg ponizsze tabele.

Nasiona traw najczesciej wystepujg w postaci gotowych mieszanek z nasion roznych gatunkéw.
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy
wg ktdrej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania.

Projektuje sie nastepujacag mieszanke traw:

Nazwa facinska Nazwa polska Udziat %
Lolium perenne L. NIRA Zycica trwata 25%
Lolium perenne L. NIGA Zycica trwata 20%
Lolium perenne L. STADION Zycica trwata 5%
Lolium perenne L. HENRIETTA Zycica trwata 5%
Festuca rubra L. CORAIL Kostrzewa czerwona 10%
Festuca rubra L. BOREAL Kostrzewa czerwona 8%
Festuca rubra L. MAXIMA1 Kostrzewa czerwona 12%
Poa pratensis L. AMASON Wiechlina takowa 10%

Inspekcja producenta materiatu szkotkarskiego.

Zamawiajacy zastrzega sobie kontrole dostaw materiatu roslinnego. Kontrola nastagpi na placu budowy
po przedtozeniu przez Wykonawce po 5 sztuk roélin z kazdej projektowanej pozycji roslin. Po zaak-
ceptowaniu przedtozonej partii roslin przez Zamawiajacego, Wykonawca jednoczes$nie zobowigze sie
do dostarczenia pozostatej czesci materiatu roslinnego odpowiadajgcej zaakceptowanej partii.

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu realizacji
zadania, badZ ztozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadzoru.
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2.6. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do ro-
bot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos$¢ i wkasciwos¢ do robot byty
dostepne do kontroli przez inspektora nadzoru.
2.7. Materiat roslinny i sadzeniowy
Krzewy wymagania - powinny by¢ prawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju charaktery-
stycznego dla gatunku i odmiany oraz posiada¢ nastepujace cech:
e dostarczony materiat musi by¢ pojemnikowany,
e pedy krzewow powinny by¢ liczne i roztozone rGwnomiernie (nie jednostronnie),
e system korzeniowy powinien by¢ skupiony i prawidtowo rozwiniety, na korzeniach szkieleto-
wych,
e powinny wystepowac¢ liczne korzenie drobne,
e materiat musi by¢ jednolity w calej partii, zdrowy i niezwiedniety
e pedy u krzewdw nie powinny by¢ przyciete, chyba ze jest to ciecie formujace,
e  krzewy powinny mieé pokréj i barwe charakterystyczng dla gatunku i odmiany.
Krzewy - wady niedopuszczalne:
e silne uszkodzenia mechaniczne roslin,
e odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,
e Slady zerowania szkodnikow,
e o0znaki chorobowe,
e zwiedniecie i pomarszczenie kory na korzeniach i czesciach naziemnych,
e martwice i pekniecia kory,
e uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowej,
e jednostronne utozenie peddw krzewow.
Krzewy liSciaste z brykg korzeniowa, w pojemnikach 2-3 litrowych z brytg ziemi przero$nieta
korzeniami. Ro$liny powinny posiada¢ od 3-5 pedéw bocznych, wysokosci 20-40 cm.
rozstawa ilo$¢
Lp. | Nazwa tacinska Nazwa polska [cm] [szt.]
1. | Ligustrum vulgare Ligustr pospolity 40x30 288
2. | Spiraea densiflora Tawuta gestokwiatowa 45x45 888
3. | Spiraea japonica 'Anthony Waterer’ Tawula japonska 45x45 458
4. | Spiraea japonica 'Shirobana’ Tawula japonska 45x45 236
5. | Symphoricarpos chenaultii 'Hancock’ Snieguliczka 60x60 766
Razem 2575
3. SPRZET
3.1. Ogdlne warunki

Wykonaweca jest zobowigzany do uzycia jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z ofertg Wy-
konawcy i by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez inspektora nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzetu be-
dzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projekto-
wej i SST oraz wskazaniach inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy
wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany. w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopusz-
czenie do uzytkowania, tam gdzie jest ono wymagane przepisami. Wybrany sprzet, po akceptacji in-
spektora nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urza-
dzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang przez inspektora nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rob6t. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny
koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami w obrebie realizacji zadania.
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3.2.Sprzet do wykonania zadania

5.2.

Wykonawca przystepujgc do wykonania przedmiotu zamoéwienia powinien wykazac sie mozliwoscia
korzystania z nastepujgcego sprzetu;

- glebogryzarek, ptugow, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,

- watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikéw,

- kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow,

- sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowej, koparki),

- narzedzia ogrodnicze,

- ciggnika z beczka,

- Srodkéw transportu do 5t.

TRANSPORT

Transport materiatu roslinnego na teren budowy

Transport materiatdw na tereny zieleni moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi ani tez nie
pogorszy jakosci transportowanych materiatbw. W czasie transportu drzewa muszg by¢ zabezpieczone
przed uszkodzeniami bryty korzeniowej lub korzeni i pedéw. Rosliny z brytg korzeniowg musza miec¢
opakowane bryty korzeniowe lub by¢ w pojemnikach.

Drzewa mogg by¢ przewozone wszystkimi Srodkami transportowymi. W czasie transportu nalezy za-
bezpieczy¢ je przed wyschnieciem i przemarznieciem. Drzewa po dostarczeniu na miejsce przezna-
czenia powinny byé natychmiast wysadzone. Jesli jest to niemozliwe, nalezy je zadotowaé w miejscu
ocienionym i nie przewiewnym a w razie suszy podlewac.

WYKONANIE ROBOT

Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w S-01 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

Wykonanie nasadzen krzewow

Przed przystgpieniem do wykonywania nasadzen roslinnych glebe nalezy przygotowac i uprawic po-
przez stworzenie odpowiedniej jej struktury i dostarczenie materiatu organicznego. Dla nasadzen po-
jedynczych doty do potowy zaprawi¢ odpowiednig ziemig ogrodniczg nalezy dazy¢ do tego aby ziemia
w pojemniku, ziemia w dole i w otoczeniu drzewa miaty zblizona strukture. Dla nasadzen grupowych
istniejgce podioze usunaé i zastapi¢ je odpowiednig zyzng ziemig ogrodniczg. Przed nawiezieniem
ziemi kompostowej podtoze pozostate po usunieciu wierzchniej warstwy gleby przekopaé na glebo-
ko$¢ co najmniej 20cm. Nalezy réwniez sprawdzi¢ odczyn gleby, dla wiekszosci drzew i krzewdw od-
czyn powinien wynosi¢ pH 6,5-7.

5.2.1. Terminy sadzenia:

Przy wybieraniu pory sadzenia krzewow nalezy zwrdci¢ uwage na sprzyjajace warunki atmosferyczne
takie jak: umiarkowana temperatura powietrza i gleby, ocienienie, dostateczna wilgotno$¢ powietrza,
pogoda bezwietrzna. Niedopuszczalne jest sadzenie drzew i krzewdéw w czasie silnych przymrozkow
lub w zamarznietg ziemie. Ustalajac pore sadzenia nalezy stosowac sie do zasad sztuki ogrodniczej.
Optymalny termin sadzenia ro$lin w zaleznosci od warunkdw atmosferycznych to: marzec-maj, wrze-
sien-pazdziernik.

5.2.2. Technika sadzenia:

o Jezeli bryty roslin ulegty podczas transportu przesuszeniu, nalezy je na kilka godzin przed sadze-
niem silnie spryskac lub zanurzy¢ do wody. Zanurzenie nie powinno jednak spowodowac rozpty-
niecia sie bryty.

e Podczas przenoszenia roslin nalezy chwyta¢ za pojemnik.

e Miejsce sadzenia nalezy starannie przygotowaé. W tym celu trzeba wykopa¢ doét o $rednicy co
najmniej dwa razy wiekszej niz Srednica pojemnika w ktorym uprawiana byla roslina. Jego $ciany
nie powinny by¢ gtadkie (zwtaszcza gdy gleba jest ciezka gliniasta), dobrze jest ponacinaé je fopa-
ta. Na dnie dotu nalezy zatozy¢ drenaz grubosci 45cm z drobnych kamieni, zwiru (mozna z niego
zrezygnowac tylko jesli gleba jest lekka i ma przepuszczalne podglebie).

¢ Doty nalezy wykona¢ bezposrednio przed przybyciem roélin na miejsce budowy. Przed posadze-
niem drzewa mozna doty do potowy wypetnié¢ woda.
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¢ Do przygotowywanej gleby do zasypywania dotéw pod krzewy i pnacza nalezy domiesza¢ hydro-
zel w ilo$ci podanej w dokumentacji projektowe;j.

e Krzewy i pngcza nalezy sadzi¢ tak gteboko, jak rosty w pojemniku. Wolng przestrzen w dole wy-
petni¢ ziemig ogrodniczg zmieszang z ziemig miejscowg. Do zasypywania korzeni nalezy uzywac
ziemi sypkiej, ktdra tatwiej wypetnia przestrzenie miedzy nimi. Po napetnieniu okoto potowy dotu
nalezy ziemie lekko ugnie$¢. Po catkowitym napetnieniu dotu ziemie ponownie ugnieS¢ a po-
wierzchnie ziemi wokét drzew i krzewdw uformowaé w miske o $rednicy réwnej Srednicy dotu ,
nastepnie obficie podla¢. Powierzchnie miski przykry¢ 7 cm warstwa kory.

¢ Przy sadzeniu nalezy zwrdcic¢ szczeg6lng uwage na nie naruszenie systemu korzeniowego istnieja-
cych drzew. W razie koniecznosci przesung¢ miejsce sadzenia krzewu, by nie narusza¢ bryly ko-
rzeniowej istniejacych drzew. Krzewy uprawiane w pojemnikach mozna sadzi¢ od kwietnia do
potowy listopada, z wyjatkiem okreséw upatdéw i przymrozkdw. Niedopuszczalne jest sadzenie
krzewOw w zamarznieta glebe.

5.2.3. Pielegnacja krzewow w ciggu petnego roku po zakoriczeniu inwestycji.

o Sciotkowanie terenu korg warstwa 5¢cm,

wymiana roslin chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformowanych,

usuwanie uszkodzonych pedéw, przycinanie koron, ciecie szpaleru,

usuwanie posuszu,

spulchnianie i pielenie misek, rowkdw i powierzchni grup krzewow,

podlewanie — w porze wieczornej , nigdy w petlnym storicu, utrzymanie wiasciwej wilgotnosci

podtoza, z uwzglednieniem zwielokrotnienia podlewania w okresie podwyzszonych temperatur,

e nowoposadzone rosliny powinny by¢ nawadniane 3 razy w tygodniu w ciggu dwu pierwszych ty-
godni po posadzeniu a nastepnie co tydzien, lub co dwa tygodnie w okresie pierwszego sezonu
wegetacyjnego,

e zabezpieczenie roslin na zime,

e przycinanie celem nie dopuszczenia do kwitnienia — zabieg ten ma za zadanie wzmocnienie czesci
wegetatywnych rosliny, ewentualnie usuwanie przekwittych kwiatow,

e ocienianie przez ostanianie rzadka tkaning lub owijanie,

e zapobieganie zachwaszczeniu i usuwanie chwastéw metodg reczng juz w ich poczatkowym sta-
dium wzrostu,

e nawozenie nie jest wskazane, jezeli jednak mimo dobrze uprawionej gleby zachodzi konieczno$¢
dozywiania roslin, nalezy zastosowac nawozy dolistne lub fertygacje (czesto i systematycznie, po
potudniu),

o koszenie i pielegnacja trawnikdw przez caty sezon wegetacyjny co dwa tygodnie rozpoczynajac od
poczatku maja i koficzac w potowie paZzdziernika, skracajgc trawy nie wiecej niz o jedna trzecia,

e dosiewanie ptaszczyzn trawnikowych o zbyt matej gestosci wykietkowanych nasion

e nawozenie mineralne trawnikéw dwa razy w sezonie wegetacyjnym: nawozem azotowym w okre-
sie wezesnowiosennym przed rozpoczeciem wzrostu w ilosci 1- 2 kg/100m?i w okresie jesiennym
nawozem wielosktadnikowym w ilosci 2-3 kg/100 m?

5.3. Zakladanie trawnikow z siewu.

5.3.1. Termin siewu
Okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrze$nia. Nalezy unika¢ siania
trawnikéw w upalne dni.
5.3.2. Przygotowanie podtoza:
o teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,
o teren powinien byé wyrdéwnany i splantowany,
e ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona réwna warstwg i wymieszana z nawozami mineralnymi
oraz starannie wyréwnana,
e przed siewem nasion trawy ziemie nalezy watowa¢ watem gtadkim, a potem watem - kolczatka
lub zagrabié,
e siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,
e nalezy sia¢ nasiona w ilosci ok. 3 kg na 100 m2,
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e przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

e po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwna-
nia i stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastapito przez
watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ watu gtadkiego,

e mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa.

5.3.3. Pielegnacja trawnikdéw wykonanych siewem
Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikow jest koszenie:

e pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos$¢ okoto 10 cm,

¢ nastepne koszenia powinny sie odbywaé w takich odstepach czasu, aby wysoko$¢ trawy przed ko-
lejnym koszeniem nie przekraczata wysokos$ci 10 do 12 cm,

e ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno byé wykonane z 1-miesiecznym wyprzedze-
niem spodziewanego nastania mrozéw (dla warunkéw klimatycznych Polski mozna przyjac pierw-
szg potowe pazdziernika),

e koszenia trawnikow w catym okresie pielegnacji powinny sie odbywac czesto i w regularnych od-
stepach czasu, przy czym czestos¢ koszenia i wysoko$¢ ciecia, nalezy uzalezniaé¢ od gatunku wy-
sianej trawy,

e chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie; Srodki chwastobojcze o selektywnym
dziataniu nalezy stosowa¢ z duzg ostroznoscig i dopiero po okresie 6 miesiecy od zatozenia traw-
nika.

Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 100 m® w ciggu roku. Mieszanki
nawozow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewnic skfadniki wymagane w poszczeg6lnych
porach roku:

e wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewagg azotu,

¢ od potowy lata nalezy ograniczyé¢ azot, zwiekszajac dawki potasu i fosforu,

¢ ostatnie nawozenie nie powinno zawieraé azotu, lecz tylko fosfor i potas.

5.3.4. Renowacja trawnikdw

Renowacje trawnika wykonuje sie w miejscach o przerzedzonej darni lub obszarze ( w granicach

opracowania) bez darni. W tym celu nalezy wykona¢ nastepujace prace: koszenie z wygrabieniem,

usunieciem filcu, aeracja, wertykulacja i piaskowanie. Odchwaszczenie i nawiezienie trawnika. W

razie potrzeby nalezy uzupetni¢ braki poprzez dosianie nasion trawy. Usuniecie pozostatosci,

wywiezienie i utylizacja.

5.4. Inwestycja objeta jest dwuletnig gwarancja Wykonawcy.

5.5. Materiaty pomocnicze:
o tasma ogrodnicza w kolorze brgzowym lub czarnym,
o kotki drewniane

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli i jakosci robot.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zato-
zong jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole rob6t i jakosci materiatow. Wy-
konawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet i zaopatrzenie. Inspektor
nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych
pracy sprzetu, personelu. Jezeli beda one powazne i moga wptyna¢ ujemnie na jakos¢ robét, inspektor
natychmiast wstrzyma uzycie danych materiatéw, sprzetu itp. do czasu, az stwierdzona zostanie ich
odpowiednia jakos¢. Inspektor nadzoru uprawniony jest do kontroli i badania materiatow u zrédia ich
wytwarzania oraz zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna pomoc ze strony Wykonawcy i producen-
ta materiatdw. Inspektor bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robdt z wymaganiami SST na podsta-
wie wynikéw badar dostarczonych przez Wykonawce.

6.2. Kontrola materiatu roslinnego
6.2.1. Krzewy — kontrola rob6t w zakresie sadzenia i pielegnacji polega na sprawdzeniu:
o wielkos$ci dotkéw pod krzewy,
o zaprawienia dotow ziemig urodzajna, obornikiem po pieczarkach z dodatkiem czystego hydrozelu,
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e zgodnosci realizacji obsadzenia z ustaleniami Zamawiajgcego w zakresie miejsc sadzenia, gatun-
kéw i odmian, odlegtosci sadzonych roslin,
e materiatu roslinnego w zakresie wymagan jakosciowych systemu korzeniowego, pokroju, wieku,
zgodnosci z normami PN-R-67022(2), PN-R-67023(3),
e opakowania, przechowywania i transportu materiatu rolinnego,
e odpowiednich terminéw sadzenia,
¢ wymiany chorych, uszkodzonych i suchych, zdeformowanych krzewdw,
e zasilanie nawozami mineralnymi.
6.2.2. Kontrola robét przy odbiorze posadzonych roslin dotyczy:
¢ zgodnosci realizacji obsadzenia, zgodnosci posadzonych gatunkéw i odmian oraz ilosci drzew,
¢ wykonania misek przy drzewach w celu podlania a nastepnie kopczykéw na zime,
e jakosci posadzonego materiatu,
o prawidtowosci zabiegow pielegnacyjnych (podlewania, odchwaszczania, nawozenia, wymiany pa-
likdw i wigzan, wymiany uschnietych roslin).
6.2.3.Wymagania dotyczace wykonania robét zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:
o Teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu, chwastéw i zanieczyszczen;
e Przy zakfadaniu trawnikow na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac sie 2-3cm nad

terenem;
¢ Teren powinien by¢ splantowany i wyréwnany;
e Ziemia urodzajna — rozscielona réwng warstwa i wymieszana z kompostem lub nawozami;

e Trawniki zaktadane siewem: Przed siewem nalezy watowa¢ watem gtadkim a potem kolczatka
lub zagrabic; Siew nalezy wykonywa¢ w dni bezwietrzne; Okres siania — wiosna i do po-
lowy wrzeénia; Na terenie ptaskim norma wysiewu — 3kg/100m?:Przykrycie nasion -
przez grabienie lub watowanie kolczatka; Po wysiewie ziemie watowac lekkim watem.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbioru robot - w zaleznosci od ustalern odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru:
¢ odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
¢ odbiorowi czeSciowemu ( w ciggu danego miesiaca),
o odbiorowi koncowemu ( po zakonczeniu danego miesigca).

7.2.  Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robét zanikajacych polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w dal-
szym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robdt zanikajacych bedzie dokonany w czasie umoz-
liwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot. Od-
bioru robot dokonuje inspektor nadzoru. Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca
inspektorowi nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony bezzwtocznie, nie pdZniej niz w ciggu 5 dni od
daty zgtoszenia. Jakos¢ i iloS¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia inspektor nadzoru na podstawie i w
oparciu przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z SST i uprzednimi ustaleniami.

7.3. Odbidr czesciowy.
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru czesciowego
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

7.4. Obior ostateczny ( koncowy) robot.

7.4.1. Zasady odbioru koncowego robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilo-
$ci, jakoSci oraz wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz gotowo$¢ do odbioru koricowego bedzie
potwierdzona telefonicznie inspektorowi nadzoru. Koricowego odbioru robét dokona komisja wyzna-
czona przez Zamawiajgcego w obecnosci inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca ro-
boty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonanych robét z zakresem rob6t i SST.
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego jest protokoét odbioru koncowego, spo-
rzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. W przypadku, gdy wg komisji roboty nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy nowy termin od-
bioru. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe bedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i uzupetniajacych wyznaczy komisja.

OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru dla wykonanych i odebranych robét jest:
- szt. (sztuka) dla krzewow, bylin, pnaczy i roslin cebulowych
- m2 (metr kwadratowy) dla humusowania z roztozeniem trawy z rolKki
- m3 (metr szeScienny) dla gleby, kory, etc.

ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru robdt podano w 0g6lnej Specyfikacji Technicznej catej dokumentacji.

Odbioru rob6t zwigzanych z zatozeniem i pielegnacja zieleni dokonuje Inspektor Nadzoru Terenow
Zieleni po zgtoszeniu robét do odbioru przez Wykonawce.

Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek
bez hamowania postepu robét.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wilasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem
Nadzoru Terendw Zieleni.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie Specyfikacjg Techniczng oraz wymaganiami Inspektora
Nadzoru Terenow Zieleni, jezeli wszystkie pomiary i badania wymienione w pkt. 6 daty wyniki
pozytywne.

W przypadku pielegnacji gwarancyjnej zieleni obowigzujg zasady odbioru prac zanikajacych i
podlegajacych zakryciu m.in. wykonanie dotéw pod krzewy, , sadzenie roélin, podlewanie i
nawozenie.

PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajace sie na jej wykonanie , okreslone dla tej roboty w SST
Ceny jednostkowe robot bedg obejmowac:
¢ Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
o Wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania i transportu na terenie,
o Warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
o Koszty posrednie i zysk,
¢ Podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,

Cena posadzenia 1 szt. krzewu:

e roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowdz ziemi urodzajnej, wyznaczenie miejsc sa-
dzenia, wykonanie i zaprawienie dotu pod krzewy,

e dostarczenie materiatu roslinnego,

e posadzenie materiatu roslinnego,

e przykrycie korg przekompostowana terenu pod roslinami,

o dwukrotne podlanie po posadzeniu krzewdw,

¢ pielegnacje posadzonych krzewow: podlewanie, odchwaszczanie, Sciétkowanie, nawozenie oraz
wymiana chorych, obumartych lub uszkodzonych, kontrola zerowania szkodnikéw i porazenia
przez patogeny,

e zabiegi pielegnacyjne.

Cena wykonania 1 m2 trawnika obejmuje:
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e roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, rozrzucenie nawozu startowego,

o zakup, dowdz oraz utozenie darni rolowanej

¢ pielegnacje trawnikow: podlewanie, koszenie, zgrabianie skoszonej trawy, nawozenie, odchwasz-
czanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
- PN-G-98011, Torf rolniczy
- BN-73/0522-01, Kompost fekalowo-torfowy
- PN-R-67022, Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste
- PN-R-67023, Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt w zwigzku z modernizacjg Placu Chrobrego w Gubinie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem $ciezek parkowych w technologii HanseGrand lub innej o podobnych wiasciwos$ciach i
parametrach technicznych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami i z
definicjami podanymi w S-01 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczqce robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w S-01 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w S-01
,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania nawierzchni Sciezek
- kamienne kruszywo tamane 0/31,5 mm
- kruszywo HanseMineral 0/16 mm

- kruszywo HanseMineral 0/8 mm
- obrzeze typu EkoBord lub inne o podobnych wiasciwosciach i parametrach technicznych

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w S-01 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania Sciezek

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu sprzetu:
— lekkich walcow drogowych
— wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczqce transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w S-01 ,,Wymagania ogdélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w S-01 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Koryto pod $ciezki

Koryto wykonane w podiozu z gruntu rodzimego powinno by¢ zageszczone i wyprofilowane
zgodnie z projektowanymi spadkami podtuznymi i poprzecznymi chodnika Wskaznik zageszczenia koryta
nie moze by¢ mniejszy od 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.
5.3. Ukladanie nawierzchni Sciezki

Nawierzchnie nalezy uktada¢ warstwami w sposéb zgodny z instrukcjg wiasciciela technologii.

5.4. Pielegnacja nawierzchni
Pielegnacja wykonanej nawierzchni powinna by¢ zgodna z instrukcjg wihasciciela technologii

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w S-01 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystqpieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania materiatdw przeznaczonych
do budowy Sciezki i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Badania wszystkich materiatdw stosowanych do wykonania $ciezki powinny obejmowac wszystkie
wiasciwosci, okreSlone w normach podanych dla odpowiednich materiatow i deklarowanych przez
producenta.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podioza

Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowa i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynoszg dla:

— glebokosci koryta:

— o0 szerokoscido 3 m: £1cm,

— 0 szerokosci powyzej 3 m: +2 cm,

— szerokosci koryta: =5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podbudowy z kamienia tamanego

Sprawdzenie podbudowy w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych
polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowg oraz pkt 5.3 niniejszej SST. Dopuszczalne
odchylenia w grubosci podsypki nie moga przekracza¢ + 1 cm.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania Sciezki

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania $ciezki polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z do-
kumentacjg projektowg oraz wymaganiami pkt 5 niniejszej OST.

Sprawdzenie konstrukcji Sciezki przeprowadza¢ nalezy w nastepujacy sposob: na kazde 200 m
$ciezki, w dowolnym miejscu i zmierzy¢ grubos¢ warstw i wtasciwos$¢ ich zageszczenia.

2

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych Sciezki
6.4.1. Sprawdzenie rownosci sciezki

Sprawdzenie rownosci przeprowadza¢ nalezy }ata co najmniej raz na kazde 150 do 300 m? utozonej
Sciezki i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalny przeswit pod tatg nie
powinien przekraczac¢ 1,0 cm.
6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorgc pod uwage
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety w punktach zatamania niwelety nie moga przekracza¢ + 3 cm.
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6.4.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego dokonywaé¢ nalezy szablonem z poziomicg, co najmniej raz na
kazde 150 do 300 m? $ciezki i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wynosza + 0,3%.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w S-01 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego $ciezki.

8. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru robdt podano w S-01 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w S-01 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? éciezki:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatdw na miejsce whudowania,
— wykonanie koryta,
— rozscielenie podbudowy z kamienia tamanego 0/31,5 mm, o grubo$ci 12 cm po zageszczeniu,
— wbudowanie obrzezy EkoBord,
— ulozenie i warstwy dynamicznej HanseGrand (0/16 mm)o grubo$ci 5 cm po zageszczeniu,
— utozenie nawierzchni HanseGrand (0/8 mm) o grubo$ci 3 cm po zageszczeniu,
— pielegnacje nawierzchni zgodnie instrukcja producenta,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt w zwigzku z modernizacjg Placu Chrobrego w Gubinie.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wyposazeniem ogrodu w elementy matej architektury.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami i z
definicjami podanymi w S-01 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w S-01 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w S-01
~Wymagania ogolne” pkt 2.

Materiaty do i elementy wyposazenia skweru

e tawka dwustronna taka jak firmy KOMSERWIS typ Sewilla 001123 kolor drewna
PALISANDER, kolor podstawy czarny RAL 9021, mocowana do betonowego fundamentu.

e tawka jednostronna taka jak firmy KOMSERWIS typ Wenecja 001110, kolor drewna
PALISANDER, kolor podstawy RAL 9021, mocowana jw.

e Kosze na Smieci takie jak firmy KOMSERWIS typ Agora 003220 kolor czarny mat RAL
9021, mocowany jw.

e Stojak rowerowy taki jak firmy KOMSERWIS typ Alfa 008209, malowane proszkowo kolor
czarny RAL 9021, mocowany jw.

2.2.. Elementy fundamentow
Wszystkie elementy matej architektury dostarczone przez producentdw, powinny zosta¢ zamocowane
w sposOb okreslony przez producentdw, z wykorzystaniem fundamentdw przez nich dostarczanych.
3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w S-01 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do montazu
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu odpowiednich narzedzi.
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4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w S-01 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w S-01 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Montaz elementéw matej architektury

Wszystkie obiekty matej architektury powinny by¢ montowane w ogrodzie zgodnie z instrukcja
producentow i poleceniami Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogo6lne zasady kontroli jakosci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w S-01 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien sprawdzi¢ stan techniczny poszczegdlnych
obiektow matej architektury.
6.3. Sprawdzenie wykonania montazu

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania $ciezki polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z do-
kumentacjg projektowa oraz wymaganiami pkt 5 niniejszej SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w S-01 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest komplet zmontowanych lub wykonanych na skwerze w elementow matej
architektury.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w S-01 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w S-01 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej zawiera:
— zakup elementéw matej architektury,
— dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,
— ustawienie fundamentéw i wykonanie zamocowan,
— montaz elementow,,
— przeprowadzenie sprawdzenia jako$ci wykonania i montazu.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét w zwigzku z modernizacjg Placu Chrobrego w Gubinie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z:
- oczyszczenie i naprawg powierzchni $cian istniejacej trybuny,
- odbiciem zniszczonych tynkéw na ww. $cianach,
- wykonaniu naprawy i uzupetnieniu tynkdw,
- szpachlowaniu tynkow,
- malowanie tynkow farbami elewacyjnymi,
- oczyszczenie, naprawa i szpachlowanie istniejgcych schoddw,
- demontaz istniejacych balustrad schoddw,
- wykonanie balustrady schodéw na stupkach stalowych,
- wykonanie przy schodach poreczy mocowanych w $cianach,
- naprawa istniejgcych i utozenie nowych parapetow na murach.
- malowanie Scian i parapetoéw farbami wodoodpornymi,
- wykonanie na trybunie chodnikéw z kostki betonowej kolorowej na podsypce piaskowej grubosci
5 cm po zageszczeniu

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami i z
definicjami podanymi w S-01 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczqce robot
Og6blne wymagania dotyczace robét podano w S-01 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w S-01

,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania prac budowlanych

- zaprawy naprawcze i szpachlowe typu Sika Monotyp, lub inne o podobnych wiasciwosciach,

- zaprawy murarskie,

- farby elewacyjne,

- balustrady schodowe.

- porecze schodowe.

- kostka betonowa grubosci 8 cm.,

- piasek.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w S-01 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty wykonuje sie recznie i przy zastosowaniu sprzetu:
— betoniarka,
— narzedzia murarskie.

4. TRANSPORT

Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w S-01 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w S-01 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Naprawa powierzchni Scian i schodéw

Naprawa powierzchni $cian i polegac bedzie na uzupetnieniu brakéw w ich konstrukcji przy pomocy
zapraw wymienionych w p. 3.2.

Nalezy odbi¢ wszystkie nie powiazane z podtozem powierzchnie tynkéw i dokona¢ ich uzupetnienia.
Nastepnie dokona¢ szpachlowania i malowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w S-01 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystqpieniem do robot

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatbw przeznaczonych
do budowy i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptaciji.

Badania wszystkich materiatow stosowanych do wykonania i powinny obejmowaé wszystkie
wiasciwosci, okreSlone w normach podanych dla odpowiednich materiatow i deklarowanych przez
producenta.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robdt nalezy sprawdzac:
- wiasciwos¢ uzupetnienia Scian istniejacych,
- wiasciwos¢ wykonania napraw ubytkéw i powtok szpachlowych,
- jakos¢ robdt malarskich,
- jakos¢ zapraw,
- jako$¢ montowanych balustrad i poreczy,
- jakos¢ naprawy istniejgcych parapetow,
- jako$¢ parapetow przeznaczonych do wbudowania,
- jako$¢ utozenia nawierzchni z kostki betonowej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w S-01 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiaru sa:

- m naprawy $cian i schodow,

- m szpachlowania,
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2 rob6t malarskich,

wbudowanych parapetéw
wbudowanych poreczy i balustrad
nawierzchnie z kostki betonowej.

3333

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w S-01 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w S-01 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt w zwigzku z modernizacjg Placu Chrobrego w Gubinie.

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z budowa
o$wietlenia Placu Chrobrego w Gubinie..
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stup oswietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie, stuzaca do zamocowa-
nia oprawy o$wietleniowej na wysokosci nie wiekszej niz 5 m.
1.4.2. Wysiegnik - element rurowy tgczacy stup oswietleniowy z oprawa.
1.4.3. Oprawa o$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania strumienia $wietl-

nego wysyfanego przez zrddto Swiatla, zawierajgce wszystkie niezbedne detale do przymocowania i pota-
czenia z instalacjg elektryczna.

1.4.4. Kabel - przewdd wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego, moga-
cy pracowaé pod i nad ziemia.

1.4.5. Ustoj - rodzaj fundamentu dla stupow o$wietleniowych.

1.4.6. Fundament - konstrukcja zelbetowa zagtebiona w ziemi, stuzgca do utrzymania masztu lub szafy
o$wietleniowej w pozycji pracy.

1.4.7. Szafa o$wietleniowa - urzadzenie rozdzielczo-sterownicze bezpo$rednio zasilajgce instalacje osSwietle-
niowe.

1.4.8. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych dostepnych w wypadku
pojawienia sie na nich napiecia w warunkach zaktdceniowych.

1.4.9. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST S-01 ,Wymagania og6lne” pkt. 1.5.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST S-01 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w S-01
-~Wymagania ogo6lne” pkt. 2.
2.2. Materiaty stosowane przy uktadaniu kabli
2.2.1. Piasek

Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powinien by¢ co najmniej gatunku ,,3”, odpowiadajgcego
wymaganiom BN-87/6774-04 [24].

2.2.2. Folia

Folia stuzaca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, powinna by¢ folia
kalandrowang z uplastycznionego PCW o grubosci od 0,4 do 0,6 mm, gatunku |, odpowiadajaca
wymaganiom BN-68/6353-03 [21].
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2.3. Elementy gotowe
2.4.1. Fundamenty prefabrykowane

Pod stupy o$wietleniowe zastosowaé fundamenty prefabrykowane wedtug ustalern dokumentacji
projektowej. Ogolne wymagania dotyczgce fundamentdw konstrukcji okre$lone sg w PN-80/B-03322 [1].

Nalezy wykona¢ zabezpieczenie antykorozyjne wedtug SST, zgodnie z ,,Instrukcjg zabezpieczen
przed korozja konstrukcji betonowych” [35].

Sktadowanie prefabrykatéw powinno odbywac sie na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym
podtozu, na przektadkach z drewna sosnowego.

2.4.2. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe rur z polichlorku winylu (PCW) typu:
- DKV-75 na skrzyzowaniach z sieciami uzbrojenia podziemnego,
- SRS-75 na skrzyzowaniach z nawierzchnig jezdni.

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-80/C-89205 [9].
Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywac na utwardzonym placu, w nienastonecznionych
miejscach zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.

2.4.4. Kable

Kable uzywane do oswietlenia powinny spetnia¢ wymagania PN-93/E-90401 [17].

Dokumentacja projektowa przewiduje zastosowanie kabli YAKY 4x35 mm?i YKY 3x1,5 mm?

Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych przed opadami
atmosferycznymi i bezpos$rednim dziataniem promieni stonecznych.

2.4.5. Zrodta $wiatta i oprawy

Dokumentacja projektowa przewiduje zastosowanie opraw stylowych.

Oprawy spetniajg wymagania PN-83/E-06305 [15].

Rysunek oprawy zatgczono do dokumentacji projektowej.

Oprawy powinny byé¢ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz -5°C i wilgotnosci
wzglednej powietrza nie przekraczajacej 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-86/0-79100 [19].

2.4.6. Stupy oswietleniowe

Dla projektowanej sieci przyjeto stupy oswietleniowe ozdobne P2/02 z fundamentem betonowym
F100. Rysunek stupa zatgczono do dokumentacji projektoweyj.

Powierzchnie wewnetrzne stupéw powinny byé oczyszczone i powleczone warstwg ochronng z
bitizolu o grubosci min. 120 um. Strona zewnetrzna po oczyszczeniu Il stopnia powinna by¢ malowana
trzema warstwami farb; antykorozyjna, podktadows i nawierzchniowsg. Farba nawierzchniowa powinna by¢
koloru czarnego.

Elementy powinny by¢ proste w granicach dopuszczalnych odchytek podanych w dokumentacji
projektowej i PN-90/B-03200 [7]. Spoiny nie moga wykazywac pekniec¢, a otwory na elementy tgczace nie
powinny mie¢ podniesionych krawedzi.

Sktadowanie stupéw oswietleniowych na placu budowy, powinno by¢ na wyréwnanym podtozu w
pozycji poziomej, z zastosowaniem przektadek z drewna miekkiego.

2.4.7. Wysiegniki
Wysiegniki powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Wysiegniki powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie powitokami malarskimi z zewnatrz i
asfaltowymi wewnatrz rur, tak jak stupy i maszty oswietleniowe.

Skfadowanie wysiegnikéw na placu budowy powinno by¢é w miejscu suchym i zabezpieczonym
przed ich uszkodzeniem.

2.4.8. Kapturek ostonowy

Kapturek ostonowy nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa dla konkretnego
wysiegnika i stupa o$wietleniowego.

2.4.9. Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa
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Tabliczke bezpiecznikowo-zaciskowg nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.
Tabliczka powinna posiada¢ odpowiednig ilo$¢ podstaw bezpiecznikowych 25 A oraz pieé zaciskdéw
przystosowanych do podtaczenia dwach zyt kabla o przekroju do 50 mm?.

2.4.11. Zwir na podsypke

Zwir na podsypke pod prefabrykowane elementy betonowe powinien by¢ klasy co najmniej 111 i
odpowiada¢ wymaganiom BN-66/6774-01 [23].

2.4.12. Kit uszczelniajgcy

Do uszczelniania potaczenia stupa z wysiegnikiem i kapturkiem ostonowym mozna stosowac
wszelkie rodzaje kitéw spetniajgce wymagania BN-80/6112-28 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w S-01 ,,Wymagania ogolne” pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania o$wietlenia
Wykonawca przystepujacy do wykonania oswietlenia drogowego winien wykaza¢ sie mozliwoscia
korzystanla z nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujacych wiasciwg jakos¢ robot:
zurawia samochodowego,

— samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,

— wiertnicy na podwoziu samochodowym ze $widrem & 70 cm,

— spawarki transformatorowej do 500 A,

— zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m/h,

— recznego zestawu Swidréw do wiercenia poziomego otworéw do & 15 cm,

— urzadzenia przeciskowego do przeciskania rur ochronnych pod istniejagcymi drogami.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST S-01 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2. Transport materiatow i elementow oSwietleniowych
Wykonawca przystepujacy do wykonania oswietlenia winien wykazac sie mozliwoscia korzystania z
nastepujacych srodkow transportu:
— samochodu skrzyniowego,
— przyczepy diuzycowej,
— samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
— samochodu dostawczego,
— przyczepy do przewozenia kabli.
Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegolnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST S-01 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.

5.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przystapieniem do wykonywania wykopdw, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodno-
§ci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkdw gruntowych.
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Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od gleboko$ci wykopu,
uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty prefabrykowane zaleca sie wykonywanie wyko-
pow waskoprzestrzennych recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem powinno odpowiadaé
wymaganiom BN-83/8836-02 [25].

Wykopy pod stupy oswietleniowe zaleca sie wykonywa¢ mechanicznie przy zastosowaniu wiertnicy
na podwoziu samochodowym.

W obu wypadkach wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu
i zgodnie z PN-68/B-06050 [2].

Wykop rowka pod kabel powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazaniami
Inzyniera. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka powinny by¢
wykonane w sposéb zapewniajacy ich statecznosc.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opadéw atmosferycznych, nalezy po-
wierzchnie terenu wyprofilowaé ze spadkiem umozliwiajagcym tatwy odptyw wody poza teren przylegajacy
do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darni-
ny, korzeni, odpadkéw). Zasypanie nalezy wykonaé warstwami grubosci od 15 do 20 cm i zageszczaé ubija-
kami recznymi lub zageszczarkg wibracyjng. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosi¢ 0,95 wedtug
BN-77/8931-12 [26]. Zageszczenie nalezy wykonywac w taki sposob aby nie spowodowac uszkodzen fun-
damentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy rozplantowac w
poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez Inzyniera.

5.3. Montaz fundamentéw prefabrykowanych

Montaz fundamentéw nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego fundamentu,
zamieszczonymi w dokumentacji projektowe;j.

Fundament powinien by¢ ustawiany przy pomocy dzwigu, na 10 cm warstwie betonu B 10,
spetniajgcego wymagania PN-88/B-06250 [3] lub zageszczonego zwiru spehniajgcego wymagania BN-
66/6774-01 [23].

Przed jego zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnego $cianek i poziom gornej powierzchni, do ktorej przytwierdzona jest ptyta mocujaca.

Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno przekroczy¢
1:1500, z dopuszczalng tolerancja rzednej posadowienia + 2 cm. Ustawienie fundamentu w planie powinno
by¢ wykonane z doktadnoscig + 10 cm.

5.4. Montaz stupow

Stupy nalezy ustawia¢ dzwigiem w uprzednio przygotowane i czeSciowo wykonane ustoje. Spod
stupa powinien opiera¢ sie na warstwie betonu marki B 10 wg PN-88/B-06250 [3] grubosci min. 10 cm lub
na ptycie chodnikowej o wymiarach 50 x 50 X 7 cm.

Glebokos$¢ posadowienia stupa oraz typ fundamentu nalezy wykonaé wedtug dokumentacji
projektowej.

Odchytka osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, nie moze by¢ wieksza niz 0,001 wysokosci stupa.

Stup nalezy ustawiaé tak, aby jego wneka znajdowata sie od strony chodnika, a przy jego braku, od
strony przeciwnej niz nadjezdzajace pojazdy oraz nie powinna by¢ potozona nizej niz 20 cm od powierzchni
chodnika lub gruntu.

5.5. Montaz wysiegnikéw

Wysiegniki nalezy montowac na stupach stojacych przy pomocy dzwigu i samochodu z balkonem.

Czes¢ pionowa wysiegnika nalezy wsung¢é do oporu w rure znajdujgca sie w gornej czesci stupa
o$wietleniowego i po ustawieniu go w pionie nalezy unieruchomié go $rubami, znajdujacymi sie w
nagwintowanych otworach.

Zaleca sie ustawianie pionu wysiegnika przy obcigzeniu go oprawg lub ciezarem réwnym ciezarowi
oprawy.

Polaczenia wysiegnika ze stupem nalezy chronié kapturkiem ostonowym. Szczeliny pomiedzy
kapturkiem ostonowym, wysiegnikiem i rurg wierzchotkowa stupa, nalezy wypeti¢ kitem miniowym.

Wysiegniki powinny by¢ ustawione pod katem 90 stopni z doktadnos$cia + 2 stopnie do osi jezdni lub
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stycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest w tuku.
Nalezy dazyc¢, aby czesci ukosne wysiegnikoéw znajdowaty sie w jednej ptaszczyznie rownolegtej do
powierzchni o$wietlanej jezdni.

5.6. Montaz opraw

Montaz opraw na wysiegnikach nalezy wykonywac przy pomocy samochodu z balkonem.

Kazdg oprawe przed zamontowaniem nalezy podiaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie
(sprawdzenie zadwiecenia sie lampy).

Oprawy nalezy montowa¢ po uprzednim weciagnieciu przewodoéw zasilajacych do stupéw i
wysiegnikow.

Od tabliczki bezpiecznikowej do kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ po dwa przewody. Oprawy nalezy
mocowaé na wysiegnikach i gltowicach masztéw w spos6b wskazany przez producenta opraw, po
wprowadzeniu do nich przewodéw zasilajacych i ustawieniu ich w potozenie pracy.

Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty, aby nie zmieniaty swego potozenia pod
wptywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru dla 11 i 111 strefy wiatrowej.

5.9. Uktadanie kabli

Kable nalezy uklada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne. Uktadanie kabli
powinno by¢ zgodne z normg PN-76/E-05125 [13].

Kable powinny byé ukiadane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie,
rozcigganie itp.

Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0°C.

Kabel mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia powinien by¢
mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewnetrzna jego $rednica.

Bezposrednio w gruncie kable nalezy uktada¢ na gtebokosci 0,7 m z doktadnoscig + 5 cm na
warstwie piasku o grubosci 10 cm z przykryciem réwniez 10 cm warstwa piasku, a nastepnie warstwg gruntu
rodzimego o grubosci co najmniej 15 cm.

Jako ochrone przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdtuz catej trasy, co najmniej 25 cm nad
kablem, nalezy uktadac folie koloru niebieskiego szerokosci 20 cm.

Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel nalezy uktada¢ w
przepustach kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed przedostawaniem sie do ich wnetrza
wody i przed ich zamuleniem.

Kabel utozony w ziemi na catej swej dtugosci powinien posiada¢ oznaczniki identyfikacyjne.

Zaleca sie przy latarniach, szafie o$wietleniowej, przepustach kablowych; pozostawienie 2-
metrowych zapasow eksploatacyjnych kabla.

Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancje izolacji poszczegolnych odcinkow kabla
induktorem o napieciu nie mniejszym niz 2,5 kV, przy czym rezystancja nie moze by¢ mniejsza niz 20
Momow/m.

Zblizenia i odlegtosci kabla od innych instalacji podano w tablicy.
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Tablica 1. Odlegtosci kabla sygnalizacyjnego od innych urzadzen podziemnych

Najmniejsza dopuszczalna
Lp. | Rodzaj urzadzenia podziemnego odlegtos¢ w cm
pionowa przy | pozioma przy
skrzyzowaniu zblizeniu
1 Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe sieci do 1 kV o5 10
2 Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe sieci wyzsze
i 50 10
niz 1 kV
3 Kable telekomunikacyjne 50 50
4  |Rurociggi wodociggowe, Sciekowe, cieplne, gazowe z gazami 507 50
niepalnymi
5 | Rurociggi z cieczami palnymi 50" 100
6 | Rurociagi z gazami palnymi wg PN-91/M-34501 [18]
7 | CzeSci podziemne linii napowietrznych (ust6j, podpora, odciazka) i 80
8 | Sciany budynkéw i inne budowle, np. tunele, kanaty i 50

*) Nalezy zastosowac przepust kablowy.

5.10. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

System dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej dla instalacji oSwietleniowej, do czasu ukazania sie
nowych przepisbw, moze by¢ stosowany jako zerowanie lub uziemienie ochronne wg dokumentacji
projektowej

5.10.1.. Zerowanie

Zerowanie polega na potaczeniu czesci przewodzacych dostepnych z uziemionym przewodem ochronnym
PE lub ochronno-neutralnym PEN i powodujacym w warunkach zaktoceniowych odtgczenie zasilania.
Dodatkowo przy szafie oSwietleniowej, na koncu linii o$wietleniowej i na koncu kazdego odgatezienia o
dtugosci wiekszej niz 200 m, nalezy wykona¢ uziomy, ktérych rezystancja nie moze przekracza¢ 5 oméw.
Wg dokumentacji projektowej

5.10.2. Uziemienie
Wg dokumentacji projektowej

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w S-01 ,,Wymagania ogélne” pkt. 6.

6.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie $cian wykopu powinno by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i SST.

Po zasypaniu fundamentéw, ustojow lub kabli nalezy sprawdzié¢ wskaznik zageszczenia gruntu wg p.
5.2 oraz sprawdzi¢ spos6b usuniecia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.3. Fundamenty i ustoje

Program badan powinien obejmowac sprawdzenie ksztattu i wymiardw, wygladu zewnetrznego oraz
wytrzymatosci.

Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej oraz
wymaganiami PN-80/B-03322 [1] i PN-88/B-30000 [6]. Ponadto nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ ustawienia w
planie i rzedne posadowienia.
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6.4. Latarnie oswietleniowe

Elementy latarh powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i BN-79/9068-01 [30].

Latarnie oSwietleniowe, po ich montazu, podlegajg sprawdzeniu pod wzgledem:

— dokfadnosci ustawienia pionowego stupow,

prawidtowosci ustawienia wysiegnika i opraw wzgledem osi o$wietlanej jezdni,

— jakosci potgczen kabli i przewodow na tabliczce bezpiecznikowo-zaciskowej oraz na zaciskach oprawy,
jakosci potgczen Srubowych stupow, masztow, wysiegnikow i opraw,

stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich element6ow.

6.5. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robét kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
pomiary:
— glebokosci zakopania kabla,
— grubosci podsypki piaskowej nad i pod kablem,
— odlegtosci folii ochronnej od kabla,
— rezystancji izolacji i ciggtosci zyt kabla.
Pomiary nalezy wykonywa¢ co 10 m budowanej linii kablowej, za wyjatkiem pomiaréw rezystancji i
ciagtosci zyt kabla, ktore nalezy wykonywaé dla kazdego odcinka kabla.
Ponadto nalezy sprawdzi¢ wskaZnik zageszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru ziemi.

6.6. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uziomoéw taSmowych nalezy wykona¢ pomiar gtebokosci utozenia bednarki oraz
sprawdzi¢ stan potaczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia i rozplantowanie
gruntu.

Pomiary gtebokosci utozenia bednarki nalezy wykonywac co 10 m, przy czym bednarka nie powinna by¢
zakopana ptycej niz 60 cm.

WskaZnik zageszczenia gruntu powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.

Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie moga
by¢ gorsze od wartosci podanych w dokumentacji projektowej lub SST.

Po wykonaniu instalacji o$wietleniowej nalezy pomierzy¢ (przy zerowaniu) impedancje petli zwarciowych
dla stwierdzenia skutecznosci zerowania.

Wszystkie wyniki pomiardéw nalezy zamiesci¢ w protokole pomiarowym ochrony przeciwporazenioweyj.

6.7. Pomiar natezenia oswietlenia

Pomiary nalezy wykonywa¢ po uptywie co najmniej 0,5 godz. od wiaczenia lamp. Lampy przed
pomiarem powinny by¢ wyswiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary nalezy wykonywac przy suchej i
czystej nawierzchni, wolnej od pojazdéw, pieszych i jakichkolwiek obiektéw obcych, mogacych
znieksztalci¢ przebieg pomiaru. Pomiarow nie nalezy przeprowadza¢ podczas nocy ksiezycowych oraz w
ztych warunkach atmosferycznych (mgta, $niezyca, unoszacy sie kurz itp.). Do pomiaréw nalezy uzywac
przyrzaddéw pomiarowych o zakresach zapewniajacych przy kazdym pomiarze odchylenia nie mniejsze od
30% catej skali na danym zakresie.

Pomiary natezenia o$wietlania nalezy wykonywa¢ za pomoca luksomierza wyposazonego w
urzadzenie do korekcji katowej, a element Swiattoczuty powinien posiada¢ urzadzenie umozliwiajace
doktadne poziomowanie podczas pomiaru.

Pomiary nalezy przeprowadza¢ dla punktéw jezdni, zgodnie z PN-76/E-02032 [10].

6.9. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach SST zostang
przez Inzyniera odrzucone.

Wszystkie elementy robét, ktdre wykazujg odstepstwa od postanowiert SST zostang rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Og6lne zasady obmiaru robot podano w S-01 ,,Wymagania ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowsg dla linii kablowej jest metr, a dla latarni jest sztuka.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w S-01 ,,Wymagania ogélne” pkt. 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;
— wykopy pod fundamenty i kable,
— wykonanie fundamentow i ustojow,
— ulozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
— wykonanie uzioméw tasmowych.

8.3. Dokumenty do odbioru koricowego robot
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé, oprécz dokumentéw
wymienionych w punkcie 8.5 S-01 ,,Wymagania ogélne”:
— geodezyjng dokumentacje powykonawcza,
— protokdty z dokonanych pomiaréw skutecznosci zerowania zastosowanej ochrony przeciwporazeniowe;j.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w S-01 ,,Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m linii kablowej lub 1 szt. latarni, masztow lub szaf oSwietleniowych obejmuje odpowiednio:
— wyznaczenie rob6t w terenie,
— dostarczenie materiatow,
— wykopy pod fundamenty lub kable,
— wykonanie fundamentéw lub ustojow,
— zasypanie fundamentéw, ustojow i kabli, zageszczenie gruntu oraz rozplantowanie lub odwiezienie nad-
miaru gruntu,
— montaz stupdw, opraw i instalacji przeciwporazeniowej,
— uktadanie kabli z podsypka i zasypka piaskowa oraz z folig ochronna,
— podiaczenie zasilania,
— sprawdzenie dziatania oSwietlenia z pomiarem natezenia o$wietlenia,
— sporzadzenie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej,
— konserwacja urzadzen do chwili przekazania o$wietlenia Zamawiajgcemu.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-80/B-03322
PN-68/B-06050

Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty konstrukcji wsporczych
Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania badan przy
odbiorze

3. PN-88/B-06250 Beton zwykty
4. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
5. PN-85/B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia
6. PN-88/B-30000 Cement portlandzki
7. PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie
8. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw
9. PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
10. PN-76/E-02032 Oswietlenie drdg publicznych
11. PN-55/E-05021 Urzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie obcigzalnosci przewodéw i kabli
12. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa
13. PN-83/E-06305 Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Typowe wymagania i badania
14. PN-79/E-06314 Elektryczne oprawy o$wietleniowe zewnetrzne
15. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowej na
napiecie znamionowe nie przekraczajace 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne na
napiecie znamionowe 0,6/1 kV
16. PN-91/M-34501  Gazociagi i instalacje gazownicze. Skrzyzowania gazociggéw z przeszkodami
terenowymi. Wymagania
17. PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odporno$¢ na narazanie mechaniczne. Wymagania i
badania
18. BN-80/6112-28 Kit miniowy
19. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu
suspensyjnego
20. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
21. BN-66/6774-01 Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i pospGtka
22. BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek
23. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze
24. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
25. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne
26. BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane 2z betonu. Elementy konstrukcji wsporczych

o$wietleniowych i energetycznych linii napowietrznych

10.2. Inne dokumenty

31.Przepisy budowy urzgdzen elektrycznych. PBUE, wyd. 1980 r.

32.Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano-montazowych i rozbiérkowych. (Dz.U. Nr 13 z dn.
10.04.1972r.)

33.Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych - Cze$¢ V. Instalacje elektrycz-
ne, 1973r.

34.Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim po-
winny odpowiadac urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej. (Dz.U. Nr
81 zdn. 26.11.1990r.)

35.Instrukcja zabezpieczen przed korozjg konstrukcji betonowych, nr 240, ITB 1982 .
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